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Bu kilavuzun tiim igeriginin telif hakki Topcon'a aittir. Tim haklar1 saklidir. Burada yer alan
bilgiler Topcon'un yazili izni olmadan kullanilamaz, erisime agilamaz, kopyalanamaz, saklanamaz,
goriintiilenemez, satilamaz, degistirilemez, yaymlanamaz, dagitimi yapilamaz veya ¢ogaltilamaz.






Onsoz
Bu kilavuz, Topcon Precision Agriculture iiriiniiniin ¢alistirilmasi ve bakimi

hakkinda bilgi verir. Uriiniin giivenli ve giivenilir sekilde calistirilmasi i¢in dogru
kullanim ve servis 6nemlidir.

Uriinii kullanmadan dnce bu kilavuzu okumaya zaman ayirmaniz ¢ok énemlidir.

Bu kilavuzdaki bilgiler yayimlandig tarihte giinceldir. Sistem kiiclik degisiklikler
gosterebilir. Ureticinin dnceden haber vermeden sistemi yeniden tasarlama ve
gerektigi gibi degistirme hakki saklidir.

Sart ve Kosullar

Not: Liitfen bu Sart ve Kosullar1 dikkatle okuyun.

Genel

UYGULAMA - Topcon Precision Agriculture (TPA) veya TPA'nin bayilerinin birinden bu
tiriinii satin alarak bu Sart ve Kosullar1 kabul etmis olursunuz.

TELIF HAKKI - Bu kilavuzdaki tiim bilgilerin telif hakki ve fikri miilkiyeti TPA'ya aittir.
Tiim haklar saklidir. TPA'nin yazih izni olmadan bu kilavuzda yer alan grafik, icerik, bilgi veya
verileri kullanamaz, erisime acamaz, kopyalayamaz, saklayamaz, goriintiileyemez, bunlardan
yeni ¢aligmalar olusturamaz, satamaz, degistiremez, yaymlayamaz, dagitamaz veya ticlincii
sahislarin bunlara erisimine izin veremezsiniz ve bu bilgileri yalnizca {irlinliniiziin bakimi ve
calistirilmast i¢in kullanabilirsiniz. Bu kilavuzdaki bilgi ve veriler TPA'nin degerli bir varhigidir
ve Onemli Ol¢iide is giicli, zaman ve para harcanarak TPA'nin yaptig1 orijinal segimler,
koordinasyon ve diizenlemelerle gelistirilmistir.

TiCARI MARKALAR - ZYNX, PROSTEER, EAGLE, KEE Technologies, Topcon,
Topcon Positioning Systems ve Topcon Precision Agriculture, Topcon Group sirketlerinin ticari
markalar ya da tescilli ticari markalaridir. Microsoft ve Windows, Birlesik Devletler ve/veya
diger iilkelerde Microsoft Corporation'in ticari markalar1 veya tescili ticari markalaridir. Burada
ifade edilen iiriin ve sirket adlar ilgili sahiplerinin ticari markalar olabilir.

WEB SITESI VE DIiGER IFADELER - TPA veya bir diger Topcon Group sirketine ait
web sitesindeki veya herhangi bir reklamda ya da TPA literatiiriinde yer alan veya TPA'nin bir
calisan1 ya da bagimsiz yiiklenicisi tarafindan yapilan higbir ifade bu Sart ve Kosullar'1
degistiremez.

ONEMLI: GUVENLIK - Uriiniin uygunsuz kullanimi kisilerin 6liimiine veya yaralanmasina,
mala zarar gelmesine ve/veya iiriiniin arizalanmasina neden olabilir. Uriiniin onarmmi yalnizca
yetkili TPA servis merkezleri tarafindan gergeklestirilmelidir. Bu kilavuzda yer alan tiriiniin
uygun bigimde kullanimi amaciyla giivenlik uyarilarini ve talimatlarini dikkatle gézden
gecirmeli ve bunlara her zaman uymalisiniz.

Smirh Garanti

ELEKTRONIK VE MEKANIK BILESENLER -TPA, TPA tarafindan iiretilen elektronik
bilesenlerin bayiye gonderim tarihinden itibaren bir yil siireyle malzeme ve iscilik kusurlarindan
muaf oldugunu garanti eder. TPA, TPA tarafindan iiretilen tiim valf, hortum, kablo ve mekanik
parcalarin satin alma tarihinden itibaren 90 giin siireyle malzeme ve iscilik kusurlarindan muaf
oldugunu garanti eder.




IADE VE ONARIM - ilgili garanti siireleri icerisinde yukaridaki bilesenlerden kusurlu
bulunanlar onarim amaciyla TPA'ya gonderilebilir. TPA kusurlu parcayi ticretsiz olarak kisa
siirede onaracak veya degistirecek ve size geri gdnderecektir. Uriinle ilgili nakliye ve ellegleme
masrafini sizin 6demeniz gerekmektedir. Bilesenlerin yerinde sokiilmesi ve degistirilmesinden
kaynaklanan bilesen kalibrasyonu, is¢ilik ve seyahat harcamalari bu garanti poligesi kapsaminda
degildir. Yukarida bahsedilen garanti asagidaki durumlardan kaynaklanan hasarlari veya
arizalarn KAPSAMAZ:

(1) afet, kaza veya kotii kullanim

(i1) normal aginma ve yipranma

(i11) uygunsuz kullanim ve/veya bakim

(iv) lirlin lizerinde izinsiz modifikasyon ve/veya

(v) trliniin TPA tarafindan tedarik edilmeyen veya belirtilmeyen diger iiriinlerle birlikte
kullanilmasz.

Uriinle birlikte verilen yazilim iiriinle birlikte kullanilmak iizere lisanslanmistir ve parayla
satilmaz. Ayri bir son kullanici lisans sozlesmesi ("EULA") ile birlikte sunulan yazilimin
kullanimi, bu Sart ve Kosullar igerisinde aksi ifade edilmis olmasina bakilmaksizin gegerli
EULA"nin sinirh garanti ile ilgili hiikiimleri dahil olmak iizere bu belgedeki sart ve kosullara
tabi olacaktir.

GARANTI FERAGATNAMESI -YUKARIDAKI GARANTILER DISINDA,
GECERLI GARANTI KARTINDA, EKLERDE VEYA SON KULLANICI LiSANS
SOZLESMESI, KILAVUZ, URUN VE ILGILI YAZILIMLA BIiRLIiKTE VERILEN
GARANTILER 'OLDUGU GiBi' SUNULUR. BASKA HICBiR GARANTI YOKTUR
VE TPA YASALARIN SAGLADIGI HAKLAR OLCUSUNDE KILAVUZ VE URUN
ILE ILGILI OLARAK HER TURLU ZIMNIi SART, KOSUL VE GARANTIYI
HARIC TUTAR (BUNLARA ZIMMi GARANTI VEYA TiCARI ELVERISLILIK
YA DA BELIiRLi BiR AMACA UYGUNLUGA iLiSKiN GARANTILER
DAHILDIR). TPA, GNSS UYDULARININ CALISMASINDAN VE/VEYA GNSS
UYDU SINYALLERININ BULUNUP BULUNMADIGINDAN,
SUREKLILiGINDEN, DOGRULUGUNDAN VEYA BUTUNLUGUNDEN
SORUMLU DEGILDIR.

SORUMLULUK SINIRI VE TAZMINAT - TPA ve bayileri, yetkilileri ve temsilcileri bu
belgede yer alan teknik ya da editoryal hatalardan ve eksikliklerden veya bu materyal, iiriin ya
da beraberinde verilen yazilimin sunumu, performansi ya da kullanimindan kaynaklanan 6zel,
dolayli, ekonomik, rastlantisal veya bunlarin sonucunda meydana gelen zararlardan sorumlu
tutulamazlar (TPA'nmn bu gibi olasi zararlardan haberdar edilmis oldugu durumlar buna
dahildir). Bu zararlar, zaman kayb1, veri kayb1 veya yok olmasi, kar, tasarruf ya da gelir kayb1
veya lirlinlin kayb1 veya zarar gérmesi gibi durumlari icerir ancak bunlarla sinirli degildir. (a)
iriinii ve/veya yazilimi bu kilavuzda ya da gecerli son kullanici lisans s6zlesmesinde
belirtilenlerden farkl bir sekilde kullanmaniz veya bakimini yapmanizdan ve (b) tiriinle ilgili
olarak ihmal, kusurlu hareket veya eksiklikten kaynaklanan tiim talep, eylem, dava, zarar, kayip,
sorumluluk ve masraflara kars1 (avukat ticretleri dahil) TPA'y1 savunmali, TPA'nin zarar
gormeyecegine dair kefil olmali ve TPA'nin zarar gormemesini saglamalisiniz.

Her durumda, TPA'nin her tiirlii talep, kayip ve zarar konusunda (s6zlesme, tazminat veya diger
bir gerekceyle) size ve bagka sahislara karst sorumlulugu (TPA'nin tercihiyle) (a) {irliniin




onarmu veya degistirilmesi ya da (b) iirlinlin onarmmu veya degistirilmesinden kaynaklanan
masraflar1 6demekle sinirl olacaktir.

Diger

Bu Sart ve Kosullar TPA tarafindan herhangi bir zamanda degistirilebilir, diizeltilebilir, hiikiimsiiz
kilinabilir veya iptal edilebilir. Bu Sart ve Kosullar:

m {irliniin Avustralya'da satilmasi ve size tedarik edilmesi durumunda Giiney Avustralya
yasalarina (bu durumda herhangi bir talep veya anlasmazlik halinde Giiney Avustralya veya
Avustralya Federal Mahkemesi (Adelaide Hukuk Mahkemesi) miinhasir yargi yetkisine
sahiptir) veya

m {riinlin Avustralya disinda satilmasi ve size tedarik edilmesi durumunda Kaliforniya Eyaleti
yasalart hiikmii altinda olacak ve buna uygun olarak yorumlanacaktir.

m Uluslararasi Mal Satis1 S6zlesmeleri hakkindaki Birlesmis Milletler S6zlesmesi hiikiimleri bu
Sart ve Kosullara uygulanamaz.

Burada yer alan tiim bilgi, ¢izim ve uygulamalar yayimlanma tarihindeki en giincel bilgilere
dayanir. TPA 6nceden haber vermeksizin herhangi bir zamanda tiriin degisikligi yapma hakkini
sakl tutar.
Bu Sart ve Kosullarin herhangi bir hiitkmiiniin uygulanamamasi durumunda, hiikiim bu sonucu
onlemek i¢in gereken dereceye kadar yorumlanmalidir, hiikmiin bu dereceye kadar
yorumlanabilmesi miimkiin olmuyorsa hiikiim Sart ve Kosullarin geri kalaninin gecerliligini ve
uygulanabilirligini etkilemeyecek bigimde ayrilmalidar.
Servis Bilgileri
Yerel TPA Yetkili Bayisiyle iletisime gecerek servis destegi alabilirsiniz.
lletisim Yonetmeligi Bilgisi
FCC Uyumluluk Beyani (ABD)
Bu ekipman test edilmis ve FCC Kurallariin 15. Boliimii uyarinca 'A’
Sinif1 dijital cihaz sinirlamalarina uygun bulunmustur. Bu ekipmanin

yerlesim bolgelerinde kullanimi kullanicinin masrafi kendisine ait olmak
tizere dilizeltmek zorunda kalacag zararli parazite neden olabilir.

FCC Uyumluluk Beyani (Kanada)
Bu A Siifi dijital cihaz Kanada Parazite Neden Olan Ekipman

Yonetmeliginin tiim gereksinimlerini karsilar.

CE EMC Beyani (Avrupa Birligi)

Uyart: Bu bir 'A' Sinifi tirtindiir. Bu iirlin yerlesim yerlerinde telsiz
parazitine sebep olarak kullanicinin uygun 6nlemler almasini gerektirebilir.

o ‘C’ Tick EMC Beyan1 (Avustralya ve Yeni Zelanda)

Bu iiriin Avustralya ve Yeni Zelanda EMC Cergevesinin gegerli
gerekliliklerini karsilar.




Tudr Onayi ve Glvenlik Yonetmelikleri

Belirli bant frekanslarinda verici kullanimina lisans vermek i¢in bazi iilkelerde tiir
onay1 gerekebilir. Yerel yetkili kurumlar ve bayinizden bilgi alabilirsiniz. Ekipman
tizerinde izinsiz modifikasyon yapilmasi bu onayi, ekipmanin garantisini ve
kullanim lisansini gecersiz kilabilir.

Alict dahili bir telsiz modemi igerir. Bu sinyal gonderebilir. Y onetmelikler iilkeye
gore degisiklik gosterebilir, bu sebeple lisansli ve lisanssiz frekanslar konusunda
bayinizden ve yerel yetkili kurumlardan bilgi alin. Bazilar1 abonelik gerektirebilir.

Telsiz ve Televizyon Paraziti

Bu bilgisayar ekipmani telsiz frekansi enerjisi tiretir, kullanir ve yayabilir.
TOPCON Precision Agriculture talimatlarina tam olarak uyulmadan yanhs sekilde
monte edilmesi ve kullanilmasi durumunda, telsiz iletisiminde parazite neden
olabilir.

Topcon ekipmanini kapatip parazitin kesilip kesilmedigine bakarak parazite bu
ekipmanin neden olup olmadigini kontrol edebilirsiniz. Ekipman telsiz veya bagka
bir elektronik cihazda parazite neden oluyorsa asagidaki ¢oziimleri deneyin:

 Parazit kesilene kadar telsiz antenini dondiiriin
o Ekipmani telsiz veya diger elektronik cihazin iki yanindan birine tagiyin
o Ekipmani telsiz veya diger elektronik cihazdan uzaklastirin

o Ekipmani telsizin bagl olmadig: baska bir devreye baglayin.

Potansiyel paraziti azaltmak i¢in ekipmani basarili iletisime olanak saglayacagi en
diisiik kazanim seviyesinde ¢alistirin.

Gerekirse yardim i¢in en yakin Topcon Precision Agriculture bayisiyle iletisim
kurun.

Not: Uriin {izerinde TOPCON Precision Agriculture tarafindan izin verilmeden
yapilan degisiklikler veya modifikasyonlar EMC uyumlulugunu gegersiz kilabilir
ve lirlinlin kullanim iznini hiikiimsiiz kilabilir.

Bu iirtin Topcon Precision Agriculture ¢cevre birimleri, korumali kablolar ve
konektorler kullanilarak EMC uyumlulugu agisindan test edilmistir. Diger cihazlara
parazit yapma olasiligin1 azaltmak i¢in sistem bilesenleri arasinda Topcon
Precision Agriculture cihazlarinin kullanilmasi énemlidir

Genel Guvenlik

TEHLIKE: Asagidaki bilgilerin ve iiriine 6zgii giivenlik bilgilerinin
: 1 E okunmasi ve anlasilmasi onemlidir.

Calistirma, bakim ve onarim sirasinda meydana gelen ¢ogu kaza temel giivenlik
kurallar1 veya onlemlerine uyulmamasindan kaynaklanir. Potansiyel tehlikelere ve
tehlikeli durumlara kars1 her zaman dikkatli olun.




Bir Uyan ya da Dikkat ibaresi tasiyan talimata her zaman uyun. Bu ifadeler
tarafindan sunulan bilgiler yaralanma ve/veya miilkiin hasar gérmesi riskini en aza
indirmeyi amaglar.

Ozellikle Giivenlik Mesajlar1 olarak sunulan talimatlar1 izleyin.

Guvenlik Mesaijlari ve Uyarilar

Giivenlik sembolii ilgili s6zciikle birlikte kullanilir: TEHLIKE, UYARI veya
DIKKAT.

Bu sekilde isaretlenmis mesajlar giivenlik 6nlemleri ve uygulamalarini 6nerir. Bunlari
OGRENIN ve uygulayn.

TEHLIKE: Onlem alinmamasi durumunda OLUM VEYA COK CIDDIi
: ! E YARALANMA ile sonu¢lanabilecek olasi bir tehlike durumunu belirtir.

UYARI: Onlem alinmamasi durumunda OLUM VEYA CiDDIi
: ! E YARALANMA ile sonuc¢lanabilecek olasi bir tehlike durumunu belirtir.

DIKKAT: Onlem alinmamasi durumunda HAFiF YARALANMA ile
: ! E sonuclanabilecek olasi bir tehlike durumunu belirtir.

Guvenlik Isaretleri

UYARI: Giivenlik isaretlerini sokmeyin veya iistiinii kapatmayin.

: ! E Okunmayan veya kayip tiim giivenlik isaretlerini degistirin.
Kaybolmalari veya hasar gormeleri durumunda yedek isaretleri
bayinizden temin edebilirsiniz.

Kullanilmig bir ara¢ satin aldiysaniz tiim giivenlik isaretlerinin yerinde ve okunur
durumda oldugundan emin olun. Okunmayan veya kayip tiim giivenlik isaretlerini
degistirin. Yedek giivenlik isaretlerini bayinizden temin edebilirsiniz.

Operator Guvenligi

UYARI: Bu araci kullanmadan 6nce bu kilavuzun giivenlik
: ! E béliimlerinin okunmasi ve anlasilmas1 SIZIN sorumlulugunuzdadir.
Giivenlik anlaminda Kilit roliin SIZE ait oldugunu unutmayin.

Uygun giivenlik uygulamalar1 yalnizca sizi degil etrafinizdaki kisileri de korur.
Giivenlik programinizin bir parcasi olarak bu kilavuzu okuyun. Bu giivenlik bilgileri
yalnizca Topcon ekipmani ile ilgilidir ve diger normal giivenli calisma
uygulamalarinin yerine ge¢mez.

UYARI: Araci veya aletleri bakimdan gecirmeden ya da onarmadan
1 \ 6nce Topcon ekipmaninin giiciiniin kapatildigindan emin olun.




UYARI: Tehlikeli maddelere dokunmadan 6nce uygun 6nlemlerin
alindigindan emin olun. Ise baslamadan 6nce her zaman Malzeme
Giivenlik Bilgi Formunu okuyun.

UYARI: Bu kilavuzda kullanilan baz ¢izim veya fotograflarda,
paneller ve muhafazalar gosterim amaciyla sokiilmiistiir. Araci
herhangi bir paneli veya muhafazasi sokiilmiis olarak kullanmayin.
Onarim amaciyla ¢ikarilmalarinin gerekmesi halinde paneller veya
muhafazalar, ¢alistirma oncesinde geri TAKILMALIDIR.

UYARI: Arac iizerinde onarim veya bakim islemlerine baslamadan
once sarkan arac ek parcalarinin yere indirildigini her zaman kontrol
edin.

= [

UYARI: Arag ve alet parcalari calistirma sirasinda 1sinabilir ve basing
altinda olabilir. Ara¢ kilavuzlarima basvurun.

UYARI: Gerg¢eklestirilen ise ve kosullara uygun koruyucu giysi giyin.

UYARI: Ekipman1 patlayici ekipman veya malzemelerin ¢evresinde
cahistirmayin.

UYARI: Topcon iyi ¢cevre performansi taahhiidii dogrultusunda
zararh olma potansiyeli bulunan maddelerin iiriinlerinde kullanimini
en aza indirmistir. Bununla birlikte, hasar gormiis elektronik
ekipmana hicbir zaman dokunulmamasi onerilir. Bu Topcon iiriini
yalitimh bir lityum akii icerebilir. Elektronik ekipmanlar: her zaman
dikkatle ve sorumlu bir bi¢cimde atin.

Telsiz Frekansina Maruz Kalma

Telsiz frekanslarindan yayilan enerjiye maruz kalinmasi 6nemli bir giivenlik
sorunudur. Insanlar ve her tiirlii verici anten arasinda en az 20 cm (7,8 in¢) mesafe
birakin. Verici antenler arasinda en az 20 cm mesafe birakin.

AAAA=

/ UYARI: Hiicresel modem veya bir RTK baz istasyonu kullanan
: 1 E iiriinler telsiz frekans enerjisi yayabilirler. Bayinize danisabilirsiniz.

Bu cihaz TPA tarafindan onaylanmis antenlerle ¢calismak iizere tasarlanmustir.
Bayinizle goriigebilirsiniz.

Kullanima Hazirlik

o Ekipmani kullanmadan 6nce bu kilavuzu okuyun, anlayin ve tiim kontrolleri
ogrenin.

« Kilavuzu ekipmanla birlikte saklaymn.

Vi



o Ekipman bagska bir araca takilirsa kilavuzu da yaninda verin.

o Ekipmanin kullanilacagi araca ait kilavuzu okuyun ve aracin yerel
yonetmeliklerin gerektirdigi dogru ekipmana sahip oldugunu kontrol edin.

o Baslamadan once aracin hiz, frenler, direksiyon, denge ve yiik 6zelliklerini
anladiginizdan emin olun.

o Calismaya baslamadan 6nce insanlarin ve engellerin olmadigi bir yerde tiim
kontrolleri kontrol edin.

o Olas1 tehlikeleri belirleyin.

UYARI: Topcon ekipmani alkol ya da uyusturucu etkisi altinda olan bir
1 \ operator tarafindan kullamlmamahdir. Receteli ya da recetesiz ila¢
kullanilmasi durumunda tibbi tavsiye alin.

Yasal Uyari

Topcon iiriinlerinin herhangi birinin ko6tii amagla veya yanlis kullanimindan
kaynaklanan miilki zararlardan, kisisel yaralanmalardan veya dliimlerden sorumlu
tutulamaz ve bunlarin sorumlulugunu tistlenmez.

Ayrica Topcon, Topcon'a ait ekipmanin veya GNSS sinyalinin amacinin disinda
bagka bir nedenle kullanilmasinin sorumlulugunu tistlenmez.

Topcon, GNSS sinyalinin dogrulugunu, biitiinliiglini, stirekliligini veya olup
olmayacagini garanti edemez.

Operator, ekipmanin kullanilmadig1 zamanlarda dogru sekilde kapanmasini
saglamalidir.

Topcon iiriinleriyle donatilmis bir araci ¢alistirmadan once, asagidaki lirline 6zgii
gilivenlik 6nlemlerini okuyun ve anlayin.

Onemli Giivenlik Bilgileri
Operatorun Dikkat Etmesi Gerekenler ve Sorumlulugu

Konsol operatoriin aract yonetmesine yardimci olur ancak sorumlu operatordiir ve her
zaman dikkatli olmali ve aracin kontroliinii elinde bulundurmalidir. Sonug¢ olarak
ekipmanin giivenli sekilde ¢alistirilmasindan operatér sorumludur.

Konsol ve bilesenlerinden herhangi biri calistirilirken giivenlik gerekliliklerinin
yerine getirilmesi onemlidir. Tiim operatorler ve diger ilgili personel giivenlik
gereklilikleri konusunda bilgilendirilmelidir.

Elektriksel Guvenlik

UYARI: Baglantis1 yanhs yapilan elektrik insanlarda agir
1 \ yaralanmalara veya ekipmanda hasarlara neden olabilir.

Elektrikli bilesenlerle ¢alisirken asagidaki kosullar1 yerine getirmelisiniz:
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e Arag lizerinde herhangi bir kaynak islemi ger¢eklestirmeden dnce akiiniin
negatif terminalinin sokiildiigiinden emin olun.

» Sistem bilesenlerine giden tiim elektrik kablolarinin dogru kutup isaretine
uygun olarak takildigini kontrol edin. Giivenlik bilgileri i¢in liitfen arag
kilavuzuna basvurun.

o Ekipmanin montaj talimatlarina uygun olarak topraklandigini kontrol edin.

Calistirma ve Engel Riski

Asagidaki liste eksiksiz veya sinirli degildir. Konsolu belirli bir yol ¢izgisi
lizerinde yardim alarak yonlendirmek i¢in operator aracin asagidaki kosullara
uygun sekilde kullanildigindan emin olmalidir:

o Insanlardan ve engellerden uzakta

Yiiksek gerilim hatlarindan veya yukarida yer alan diger engellerden uzakta
(Konsolu ¢alistirmadan 6nce boslukla ilgili tiim sorunlar1 belirleyin)

Halka acik olmayan 6zel bir miilk iizerinde

Temizlenmis arazilerde

Halka acik yollar veya tali yollar disinda.

Unutmayin:
o Operatoriin her zaman aracin konumunu ve arazinin durumunu bilmesi gerekir.
o GNSS uydusu veya diferansiyel diizeltme sinyali anlik olarak kayboldugunda
operatoriin tepki vermesi gerekir.
o Konsol engelleri (insanlar, canli hayvanlar veya digerleri) algilayamaz.
o Konsolu engellerin bulunmadig1 alanlarda kullanin ve uygun mesafeyi
koruyun.

e Yol iizerinde bir engelle karsilasilmasi veya aracin yol ¢izgisinin disina
¢ikmasi durumunda direksiyonun manuel kontrole aktarilmasi gerekir.

Acik/Kapali ve Manuel Kontrol

UYARI: Yardimc: yonlendirmenin istemeden devreye girmesini

: 1 E onlemek icin direksiyon diigmesinin Kapali konumda oldugundan
emin olun. Arac/alet iizerinde onarim veya bakim islemi
gerceklestirirken, aracin hareket ETTIRILEMEYECEK sekilde
konumlanmasim saglayin. Direksiyonu devre dis1 birakin, frene basin
ve anahtari ¢cikarin.

Yardimc siiriis kullanilmadiginda operator, direksiyon diigmesinin Kapali
oldugundan emin olmalidir (timLED gostergeleri kapali).

Hareket hatt1 lizerinde veya hareket hattina dogru ilerleyen bir engel oldugunda ya
da aracin istenen yol ¢izgisinden uzaklagsmaya baslamasi durumunda operator
yardimei siiriisii devre dis1 birakarak manuel kontrolii kullanmalidir.

Yardimca siiriisii devre disi1 birakmak igin:
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o Direksiyonu birkac derece dondiiriin VEY A
o Konsol lizerindeki Otomatik Siiriisii Devreden Cikar diigmesini se¢in VE/VEY A

o Harici bir siirlis anahtarinin kullanildigr durumlarda yukaridaki eylemler, siiriis
asistanini devre dis1 birakmiyorsa anahtar1 kullanarak devre dis1 birakin.

Arag¢ Kapatma Guvenligi

Araci terk etmeden Once siiriis asistanini devre dis1 birakin; arac¢ kullaniliyorsa harici
siiriis anahtarin1 devre dis1 birakin ve anahtar1 anahtar diigmesinden ¢ikarin.
Referans (Baz) istasyonu Kullanma

UYARI: Cahstirma sirasinda referans istasyonunu hareket ettirmeyin.
! Calisan bir referans istasyonunun hareket ettirilmesi, referans

istasyonunu kullanan bir sistemin kontrollii siiriis 6zelligini etkileyebilir.

Bu kisisel yaralanmalara veya miilkiin zarar gormesine neden olabilir.
Operatorler ve etkilenen diger personel asagidaki giivenlik 6nlemleri hakkinda
bilgilendirilmelidir.

o Referans istasyonunu yiiksek gerilim hatlarinin altina veya yakinina dikmeyin.

o Tasinabilir referans istasyonunu kullanirken tripodun saglam bigimde monte
edilmesini saglayin.

Uriinden En lyi Sekilde Yararlanmak icin

Verileri diizenli olarak yedekleyin. Konsol biiyiik ancak sinirli bir depolama
kapasitesine sahiptir. Kullanilabilir kapasiteyi gérmek i¢cin Tanilama Mini
Gorilintimiinii kullanin. Depolama sinirina ulasilirken bir uyar1 ekrani goriintiilenir.
Dosya bigimi uyumluluguna dikkat edin. Uyumlu bi¢imleri bayinizle goriisiin.
Topcon Agricultural Products dayaniklidir ve zorlu kosullarda ¢alismak tizere

tasarlanmistir. Ancak, ekipmanin uzun bir siire kullanilmayacak olmasi durumunda,
su ve dogrudan 1s1 kaynaklarindan uzakta depolayin.

Uyari Sembolleri

Bu kilavuzda iki uyari sembolii kullanilmaktadir:
Not: Bunlar ek bilgi saglar.

UYARI: Giivenlik isaretleri iizerinde ve bu kilavuzda yer alan bir uyarn
1 \ sembolii, bu bilginin giivenliginiz acisindan cok 6nemli oldugunu
gosterir. Bunlart OGRENIN ve UYGULAYIN.
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Bolum 1 — Giris

Not: Asagidaki 6zellikler yalnizca belirli miisterilere sunulmaktadir.
Ayrimtilar i¢in bayinizle iletisime gecin:

e Coklu tank / ¢oklu bum destegi

» Bahce piiskiirtiiciisii (fan izlemesi dahil)
» Kimyasal enjeksiyon destegi

o NH3 uygulayici

o Bulamag tankeri aleti

Piskiirtiicii ve Otomatik Boliim Kontrolii bir alana uygulanan {iriin
miktarinin daha i1y1 kontrol edilmesini saglar. Kurulum
tamamlandiktan sonra akisi aracin hizina, islenen alana ve 6n ayarh
uygulama oranina gore ayarlar. Boylece, iiriiniin belirlenen alanlarda
daha yiiksek bir dogrulukla yonetilmesi saglanir.

Ayni zamanda konsol ile birlikte verilen Kilavuz ve Otomatik
Yonlendirme Operatér Kilavuzuna basvurun.

Otomatik Boliim Kontrolii, ekipman tanimlanan alanlardan gecerken
puskiirtiicii pargalarini acip kapatarak ve degisken oranlar kullanarak
fireyi en aza indirir. Sistem islenmemis bir alan algiladiginda acilir ve
zaten 1slenmis alanlar algiladiginda kapanir. Denetleyici, iki Apollo
ECU'su kullanildiginda en fazla 40 boliime kontrol uygulanacak
sekilde yapilandirilabilir.

Basincin hiz degisiklikleri sirasinda sabit kaldigi el ile basing
kontrolii yapilan bir piiskiirtiicliniin aksine, piiskiirtiicii basinci aracin
hiz1 gibi faktorlere gore ayarlanir.

Degisken Oran Kontroli bir DOK uygulama haritas1 (Shapefile veya
ISO XML dosya formatlar1) kullanarak belirli araziler i¢in farkl
pliskiirtme oranlar1 ayarlar. Kontrol, haritalanan alanlarda hareket
ettik¢e farkli alanlar i¢in piiskiirtme oranini otomatik olarak ayarlar.

Kurulum tamamlandiktan sonra Piiskiirtiicii Kontrolii, Otomatik
Boliim Kontrolii ve Degisken Oran Kontrolii konsol lizerinden
etkinlestirilebilir ve devre dis1 birakilabilir.




Not: Siire ve iiriin 6l¢tim birimleri gibi bolgesel bilgiler Kurulum

ekranindan Kullanici fg\ / Bolge @ ogesi secilerek
ayarlanabilir. Kilavuz ve Otomatik Yonlendirme Kilavuzuna

basvurun.




Bolim 1 — Giris

1.1. Kurulum ve ¢caligsma ekranlari arasinda
gecis yapma

Konsollarda Kurulum ekrani ve Calisma ekran1 olmak {izere iki ana
ekran bulunur.

* (296 &)

Ekranlar arasinda ge¢is yapmak i¢in vurgulanan diigmeleri kullanin.




1.1. Kurulum ve galisma ekranlari arasinda gegis yapma




Bolum 2 — Alet Kurulumu

Bu boliim, konsolun Piiskiirtme Denetleyicisi ve Otomatik Boliim
Kontrolii 6zellikleriyle kullanilmak tizere nasil kurulacagini ve
yapilandirilacagini agiklar.

2.1. Yeni bir alet kurulumu

Takili alet i¢in yeni bir alet profili olusturur.

Not: Mevcut alet dosyalar1 bir USB'den ige aktarilabilir. Kilavuz ve
Otomatik YoOnlendirme kilavuzuna basvurun.

Not: Bir Hypro CanNode ECU bagliysa aleti olusturmadan 6nce
HYPRO PROSTOP-E 6zelliginin etkin oldugundan emin olun
(Sistem / Ozellikler / Alet). Bu islevselligin etkinlestirilebilmesi icin
bir kayit kodu satin alinmasi gerekir.

Yeni bir alet olusturmak i¢in:

W
1. Kurulum ekraninda Alet / Yeni ¢ Ogesini segin.

Kullanici Sistem

o Ozel: Yeni bir alet profili olusturur.
« Fabrika: Onceden tanimlanmis listeden bir alet sablonu secer.

2. Istenen alet Fabrika sablonlar1 arasinda bulunmuyorsa Ozel
ogesini secin.




2.1. Yeni bir alet kurulumu

3. Aletin Tiir se¢imini yapmak i¢in oklar1 kullanin ve se¢imi
onaylayin.

pivotlu (arkadan ¢ekme)

= onden baglanti

cift pivotlu (ara cekme)

Alet olusturulduktan sonra konsolun yeniden baglatilacagini
belirten bir mesaj goriintiilenir.

Alet icin varsayilan bir ad goriintiilenir.

Not: Ogelerin gelecek donemlerde daha kolay bir sekilde
kullanilabilmeleri i¢in 1yi diisiiniilmiis ve yapilandirilmis bir
yontemle adlandirilmalar1 Onerilir.

4. Varsayilan adi degistirmek i¢cin ALET ADI 6gesini se¢in ve yeni
ad1 girip onaylayin.

Yeni Alet Kurulumu sihirbaz1 goriintiilenir.
Alet kontroll

5. Yalnmizca Bolim Kontrolii veya Bolim Kontrolii ve Oran
Kontrolii 6gesini segin.

ECU tard
6. Apollo 0gesini secin.
Alet iglevi

« Piiskiirtiicii: Standart genis menzilli piiskiirtiicii.




Bolim 2 — Alet Kurulumu

» Bahce piiskiirtiiciisii: Bahce / bagcilik isleri i¢in kullanilan
piiskiirtiicii.!
o NH3 uygulayici: Giibre dagiticisi.

Not: Alet olusturma islemi sirasinda gosterilen segenekler, secilen
alet islemine baglhidir.

ECU'lar konsolun sonlandirma kablo demeti lizerindeki CANI
soketine baglanmalidir. Konsolun en uzaginda yer alan ECU'ya
yerlestirilmek iizere sadece bir sonlandirma gereklidir.

Not: Birden fazla CM-40 kullaniliyorsa ileri 6gesini segmeden Once
yalnizca tank 1'e bagli olan ECU'yu baglayin.

Not: ECU'lar fiziksel olarak bagli degilken alet olusturulabilir
ancak baglanacak ECU sayisi1 ve tiirlerinin belirlenmesi i¢in alet

olusturma islemi sirasinda ECU Ekle diigmesine &F basilmasi
gerekmektedir. Ara¢ olusturulunca ECU'lan eklemek i¢in bkz. ECU
ekle/degistir, sayfa 10.

7. lleri 6gesini secin. Sistem, bagli ECU'lar1 algilamaya calisacaktir.
Islem gerceklesmezse ECU'nun bagli oldugundan emin olun veya
ara¢ olusturma islemini sonlandirip ECU'yu daha sonra ekleyin.

Yeni Alet Kurulumu

Adim 5: EKB Algilama

ECU'lar algilanmaya calisihyor...

IBahge piiskiirtiiciisii ve NH3 uygulayicist yalnizea belirli miisterilere sunulmaktadir. Bilgi almak
i¢in bayinizle iletisime gegin.




2.1. Yeni bir alet kurulumu

8. ECU algilandiktan sonra ileri 6gesini segin.
Algilanan ECU'larin bir 6zeti goriintiilenir.
ECU Ozeti

Aynui tiirde birden fazla ECU bagl ise bu sayfada hangi CM-40
ECU'nun ana ECU oldugu gosterilir (CM-40 1). Kimlik, ECU'ya
yerlestirilmistir ve Alet / ECU / Yonet 68esinin se¢ilmesiyle
ECU'nun daha 6nce mevcut bir alete baglanip baglanmadigi
gortilebilir.

Alete her tiirden yalnizca bir ECU bagli oldugunda herhangi bir
eylemde bulunulmasina gerek kalmaz.

Bir Hypro CanNode ECU bagli oldugunda bkz. Hypro CanNode'lar1
Yapilandirma, sayfa 12.

Yeni Alet Kurulumu

Adim 6: ECU Ozeti

Sisteme ECU'lar atayin:
ECU Tar No Atama

i Apollo CM-40 AO0880081CFFFFFF Apollo CM-40 1

2 Apollo EM-24 A00880101CFFFFFE Apollo EM-24 1

Puskurtme tanklari

9. Tank sayisini girin (toplam piiskiirtme ve kimyasal enjeksiyon
say1s1). Her iki tank igin bir ECU gereklidir.!

En fazla bes piiskiirtme tanki ve li¢ kimyasal enjeksiyon tanki1
baglanabilir. Belirtilen her bir piiskiirtme tanki i¢in bir bum
olusturulur.

1Coklu tank ve kimyasal enjeksiyonu segenekleri yalnizca belirli miisterilere sunulmaktadur.
Bilgi almak i¢in bayinizle iletisime gecin.




Bolim 2 — Alet Kurulumu

Durulama tanklari

10. Durulama tank1 sayisini girin.

Tank Ozeti

e Ad: Tank igin bir ad girin. Tank Ayar1 ekraninda Uriinii Ad
Olarak Kullan 6gesi etkin olmadikca tank panelinde bu 6ge
gosterilir.

 Tiir: S1v1 veya Kimyasal Enjeksiyonunu se¢in.

e Siiriis: Tanka bagli ECU tahrik kanalini se¢in (ECU konnektorleri
tizerinde Ch 1 ve Ch 2 olarak etiketlenmistir).

Bum Ozeti
Goriintiilenen bum sayisi, puskiirtme tanki sayisi ile belirlenir.
e Ad: Bum igin bir ad girin. Bum adi, ¢alistirma ekranindaki durum
paneli lizerinde gosterilir.

o Atama: Bum i¢in boliim ¢ikislar1 kontrol eden ECU'lar1 secin. Not:
Hypro CanNode ECU'larin1 hali hazirda CM-40 veya EM-24
bumlarinin atanmis oldugu bumlara atamayin.

« Atanms ECU'lar: Ilgili buma atanmis ECU'lar1 gériintiiler.

Ek Devir/Dakika kontrolu kanallari

Sabit bir devir/dakika degerinde ¢alistirilmak tizere hidrolik kontrolli
(Or. sabit hiz pompalar1) iki adede kadar harici cihaz kullanilmasina izin
verir. Alet olusturma islemi tamamlandiktan sonra, ayarlar Alet /
Piiskiirtiicii / Devir/Dakika Kontrolii araciligiyla yapilir.




2.2. ECU Kurulumu

2.2. ECU Kurulumu
2.2.1. ECU kurulumu

®

ECU Ayari (Apollo) - Sprayer-Apollo (Puskurtucu)

1. Alet / ECU i’ / Kurulum 0gesini se¢in.

EKB AYARLARINI YENILE

'QQ Mevcut ayarlari EKB'den almak icin tiklayin Bumlar: Goster

. EKB HATALARINI TEMIZLE
h EKB hatalarimi temizlemek icin tiklayin

Tank Ad Tir _ ECU Adi | Bellenim Siriimi

LERET ] Apollo CM-40 1 - Siirica 1

o ECU Ayarlarim Yenile: Gorev denetleyicisini yeniden
yiiklemek/ECU'yu yeniden senkronize etmek i¢in kullanilir. Bu
secenek yalnizca servis teknisyeni tarafindan talimat verilirse
kullanilmalidir.

o ECU Hatalarim Temizle: ECU hatasi goriintiilenirse hatay1
temizlemek i¢in kullanilir.

o Bumlarn Goster / Tanklarn Goster diigmesi: Tank ve bum
ekran1 arasinda gecis yapmak i¢in kullanilir.

Not: Bum ekraninda, bum Tiirii Genel Bum olarak gosteriliyorsa bu
tam genislik bumudur (boliim kontrolii miimkiin degildir).

2.2.2. ECU ekle/degistir

1. Alet / ECU Q’ / Yonet & 0gesini secin.

10



Bolim 2 — Alet Kurulumu

ECU'lar1 yonet (Apollo) - Sprayer-Apollo

YENI ECU EKLE
hr{:: Yeni ECU eklemek icin tiklayin

| {ell] Bellenim Sirimi Durum

‘ 1 Apollo CM-40 1 AOO880081CFFFFFF ‘ ‘ Yedek CPU Etkinlestirildi ‘

‘ 2 Apollo EM-24 1 AO0880101CFFFFFE ‘ ‘ Etkin ‘

e Yeni ECU Ekle: Alet olusturulduktan sonra yeni bir yedek veya
EM-24 ECU'su eklemek i¢in kullanilir. Bu segenegin belirlenmesi
Yeni ECU Ekleme sihirbazini ¢alistirir.

ECU'lar algilamak igin:
1. Durum siitunundaki CM-40 ECU'su diigmesini se¢in ve Degistir
secenegini belirleyin.
Algilama sihirbaz1 incelendikten sonra konsol yeniden baglatilir.

2. Durum siitununda diger tiim ECU'lar diigmesini secin ve Degistir
secenegini belirleyin. EM-24 ECU'lar1 konsolu yeniden baslatilmaz.

2.2.3. ECU Devre Digi Birakma / Degistirme / Atamasini
Kaldirma / Kaldirma

1. Alet / ECU Q’/ Yonet & ogesini secin.
2. Durum siitunundaki diigmeyi se¢in.

e Yedek CPU Etkinlestirildi: ECU iletisimini yeniden etkinlestirir
(yalnizca servis personeli tarafindan talimat verilirse
kullanilmalidir).

e Yedek CPU Devre Dis1 Birakildi: ECU iletisimini devre disi
birakir (yalnizca servis personeli tarafindan talimat verilirse
kullanilmalidir).

e Devre Dis1: Mevcut durumda ECU gerekli degilse veya
calismiyorsa fayda saglar (alarm verilmesini engellemek i¢in).

o Degistir: Yeni olusturulan bir alet profiline ECU atar.




2.2. ECU Kurulumu

o Atamay1 Kaldir: Alet profilindeki bir ECU atamasini kaldirir.
Ana Apollo (CM-40 1) atanmamigsa konsol yeniden baslatilir.
ECU artik "degistirilebilir".

o Kaldir: ECU'yu alet profilinden tamamen kaldirir. Ana Apollo
(CM-40 1) kaldirilamaz.

2.2.4. ECU'larn Yukseltme

1. Alet / ECU Q’ / Yiikselt Q, ogesini secin.
ECU'yu Yukselt (Apollo) - Sprayer-Apollo

ECU BELLENIMINI YUKSELT
.l & ECU surimiini yiukseltmek icin tiklayin

|ECU Ad No ' Bellenim Siriimi

— _—————
Apollo CM-40 1 AOO880081CFFFFFF | Yok
Apollo EM-24 1 AO0880101CFFFFFE | Yok ‘

ECU'lardaki bellenimi ylikseltmek i¢in bu ekran kullanilir. Bu
secenek yalnizca servis teknisyeni tarafindan talimat verilirse
kullanilmalidir. Ayrintilar i¢in bkz. Apollo ECU'su belleniminin
giincellenmesi, sayfa 107.

2.2.5. Hypro CanNode'lari Yapilandirma

Apollo Puskiirtiicii sistemi, bagimsiz noziil kontroliine olanak vermek
icin Hypro Pentair Prostop E CAN kontrollii noziil govdeleriyle
arabirim olusturmak i¢in kullanilabilir. Hypro Prostop E sistemi
CanNode'lar ve noziil gdvdelerinden olusur. Apollo CM-40 ECU
CanNode'lar ile iletisim kurar ve CanNode'lar noziil gdvdeleri ile
iletisim kurar. Her bir CanNode en fazla 32 noziil gévdesi ile iletisim
kurabilir.

Not: Bu ekran, yalnizca tek bum ayarlar i¢in gegerlidir. Coklu bum
ayarlari, bayi tarafindan yapilandirilmalidir.

1. Alet / ECU Q’ / Hypro CanNode Q’ Ogesini segin.
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Yapilandirma Hypro CanNode (Apollo) - HYPRO _Implement

Kimlik Noziiller Cit Jeti

S/N 5 -Segment 1 16 Hicbiri

S/N 5 - Segment 2 14 Hicbiri

S/N 25 - Segment 1 Hicbiri

S/N 25 - Segment 2 ‘ 16 Sag

Not: Cit Jeti siitunu yalnizca ¢it jetleri etkin oldugunda goriintiilenir.
Bkz. Cit jetlerinin ayarlanmasi, sayfa 33.

2. Her bir bum segmenti (boliimii) i¢in noziil sayisin1 girin. Her bir
Hypro ECU iki ECU'dan (segment) olusur.

3. Segmentteki noziillerden biri bir ¢it jeti olarak kullanilacaksa Cit
Jeti siitunundan ¢it jeti tliriinii segin.
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2.3. Alet geometrisinin ayarlanmasi

2.3. Alet geometrisinin ayarlanmasi

Alet geometrisini ayarlamak i¢in:

1. Alet / Geometri ~ dgesini secin.

Alet Geometrisi - Sprayer-Apollo - Bum 1

»
E

0.000m > D B

E—u (owr]
(o]
A

2. Bir alet boyutu secin. Boyutun adi baslik cubugunda
gorintiilenir.

Not: Bu 6lcliimler modelleme, adresleme ve GPS tabanli tiriin
yerlestirmesini etkileyecegi i¢in alet boyutlarint miimkiin
oldugunca dogru 6l¢iin. Onerilen tolerans degeri +/- 5 cm'dir.

3. Gerektiginde boyutlar ekleyin veya diizeltip onaylayin.
Sistemde asagidaki boyutlar kullanilir. Gorlintiilenen boyutlar aletin
tiirtine gore degisiklik gosterir:

« Serit genisligi (A): Aletin ¢alisma genisligini 6l¢er (yani aletin
tek bir gecisi sirasinda islem gerceklestirilen alanin genisligi).

o Ortiisme (B): Yan yana iki siradaki 6rtiisme genisligini dlger.

o I¢ hat uzakhgi (C): Aletin baglant1 noktasina gore merkez dis

uzakligini Olger. Alet saga dogru kayarsa pozitif bir say1, sola
dogru kayarsa negatif bir say1 girin.
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o Alet tekerlekleri arasindaki uzakhk (D): Aletin tekerlekleri ile
calisma alan1 arasindaki mesafey1 6lcer. Plskiirtiicii ¢ift dingilliyse
tekerlek noktalar1 dingiller arasindaki orta yola ayarlanmalidir.

o Alet uzakhgi (E): Baglant1 noktasi ile alet tekerlekleri arasindaki
mesafeyi Olger.

o Treyler tekerlekleri arasindaki uzakhk (F): Alet baglant
noktasiyla treyler tekerlekleri arasindaki mesafeyi 6lger. Not: Bu
boyut, yalnizca ¢ift pivotlu aletler i¢in gdsterilmektedir.

o Treyler uzakhgi (G): Arag iizerindeki treyler baglant1 noktasiyla
treyler tekerlekleri arasindaki mesafeyi olger. Not: Bu boyut,
yalnizca ¢ift pivotlu aletler icin gosterilmektedir.

o Calisma uzunlugu (H): Bumun ¢alisma alaninin bastan sona kadar
olan uzunlugu. Serit genisligiyle birlikte bu bum ig¢in {iriiniin
uygulandigi bolge olan "Calisma Alani"n1 tanimlar. Not: Bu pozitif
bir say1 olmalidir.
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2.4. Operator girislerinin ayarlanmasi

2.4. Operator girigslerinin ayarlanmasi

2.4.1. Ana anahtar ayari
Ana anahtar kurulumunu yapmak igin:
. o— [
1. Alet / Operator Girisleri _ﬁ / Ana Anahtar o
ogesini secin.

Anahtar Kutusu Kurulumu - Sprayer-Apollo

KAYNAK
Apollo CM-40

L APOLLO CM-40 ANA ANAHTAR
+V Sinyali

Asagidaki segenekler kullanilabilir:

o Kaynak:
o Sanal: Ana anahtarin konsol ekranindan kontrol edilebilmesini
saglar.
o Apollo CM-40: Apollo CM-40 ECU anahtar1 kullaniliyorsa ve
Apollo kablo demetine bagliysa kullanin.
o Apollo CM-40 ana anahtar: Ana anahtar girisinin hangi volt
(pozitif volt veya sifir volt) ile etkinlestirildigini gdsterir. Uretici
belgelerine bakin.
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Bolim 2 — Alet Kurulumu

2.4.2. Harici pompa kontrolleri ayari

Piiskiirtme ve doldurma pompasini kontrol etmek i¢in harici anahtarlari
ayarlar. Bu anahtarlar yalnizca tank dolum penceresi aciksa kullanilir.
Bkz. Tanklar1 doldurma, sayfa 75.

1. Alet / Operator Girisleri ﬂ / Pompa @ ogesini secin.
Pompa Kontrolleri - HORT SPRAYER

POMPAYI GECERSIZ KIL
3¢ Devre Disi

m POMPA ACIK/KAPALI HARICI GIRISI
.o X Devre Disi

L 0orAN ART/AZL HARICI GIRISI
SIE - Devre Disi

.% TANK DOLDURMA ACIK/KAPALI HARICI GIRISI
» #1y¢ Devre Disi

DOLDURMA POMPASI ART/AZL HARICI GIRISI
—+%¢ Devre Disi

» Pompay: gecersiz kil: Bu segenegi etkinlestirmek, ana anahtarin
tistiindeki operator ekranina bir pompa diigmesi ekler. Bu diigme,
calkalama gerekmiyorsa (6rnegin tank bossa) piiskiirtiicii
pompasinin kapatilmasini saglar. Calkalama etkinlestirilmisse (bkz.
Piiskiirtlicli meniisii ayarlari, sayfa 36) ana anahtar kapatildiginda
pompa c¢alistirilir. Pompa diigmesi, ¢alkalamanin ana anahtardan
bagimsiz olarak kontrol edilmesini saglar.

Not: Pompa acik/kapah harici girisi 6Zesinin etkinlestirilmesi,
pompa diigmesini operator ekranindan kaldirir.

Pompa acik/kapal harici girisi: Piskiirtiici pompasi, harici bir
anahtar araciligiyla agilip kapatilabilir.

o Oran art/azl harici girisi: Piskiirtiici pompasinin hizi harici
anahtarlarla artirilabilir/azaltilabilir.

o Tank doldurma acik/kapal harici girisi: Tank doldurma
pompast, harici bir anahtar araciligiyla acilip kapatilabilir.
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2.4. Operator girislerinin ayarlanmasi

o Doldurma pompasi art/azl harici girisi: Tank doldurma
pompasinin hiz1 harici anahtarlarla artirilabilir/azaltilabilir.

18



Bolim 2 — Alet Kurulumu

2.4.3. Ozel kontroller ayari

Ozel kontroller, en fazla 12 yedek ECU cikisina atanabilir. Bu da
calisma 1s1klar1 (isaretler), hidrolik islevler gibi yardimci islevlerin
kontrol edilebilmesini saglar.

Cikaslar (asag1 bakin) ve Devir/Dakika Kontrolleri (Alet / Piiskiirtiicii /
Devir/Dakika Kontrolii) piiskiirtiicii mini ekran goriiniimiinde ve
calistirma ekranmdaki ayr bir Ozel Kontroller panelinde gdsterilir.
Not: Devir/Dakika Kontrolleri, sabit bir devir/dakika degerinde
calistirilmak tizere hidrolik kontrollii (6r. sabit hiz pompasi) harici bir
cihaz kullanilmasina izin verir.

& NH3 Uygulayici Denetleyicisi

Ozel Kontroller Yapilandirma

EL ILE
AYARLANAN HIZ

1= -
e eTeTeeTTT )
(

% 04:36 |0 ||__ 1b ( (
— o ..

d

Cikiglar
1. Alet | / Operator Girisleri Jcz‘;/(")zel Kontroller 8%

Cikislar Ig Fé’)gesini secin.
o Cikis tipi: Cikisin cift yonlii kontrol gerektirmesi halinde, Iki
Kablolu 6gesini segin.

o Islev adi: Piiskiirtiicii mini goriiniimiinde ve Ozel Kontroller
panelinde gosterilecek, kullanici tarafindan atanabilir bir addir.
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2.4. Operator girislerinin ayarlanmasi

o ECU Pim A: Tek kablolu ¢ikis tipi icin baglhh ECU pimi.
o ECU Pim B: Cift kablolu ¢ikis tipi i¢in bagli ECU pimi.
Atamalar

Atamalar ekrani, Ozel Kontroller panelinde belirli bir diigmeye Cikis
ve Devir/Dakika Kontrolleri atar.

Cikislar ekraninda Islev Adi olarak girilen ad, diigme ad1 olarak
goriintiilenir.

1. Alet -/

O

perator Girisleri ﬂ / Ozel Kontroller %

Atamalar

2. Her bir diigmeye atanacak Cikis veya Devir/Dakika Kontroliinii
secin.
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Bolim 2 — Alet Kurulumu

2.4.4. Tus takimi ayari

Tus takimai, secilen islevleri kontrol etmek tizere kabin ve/veya
puskiirtiicii ¢cergevesinde kullanilabilen harici bir cihazdir. Daha fazla
bilgi i¢in bkz.Harici tus takiminin galistirilmasi, sayfa 95.

23 || £ Il B4 | /A

Ol i BON || 78 || kE1 | KB

&% TOPCON

Tus takimini ayarlamak i¢in:

1. Alet / Operator Girisleri JE: / Tus Takimi Eﬁ ogesini
secin.

Sol taraftaki sekmeler "kabin i¢1" ve "gerceve Ustii" tus takimi
kurulum ekran1 arasinda gecis yapar.

Tus Takimi Ayari - Sprayer-Apollo

ANAHTAR A

TR TUS TAKIMI KIMLIGI ANAHTAR 4
v g ' Yok

Yok

kapatip agmak igin tikl...
ANAHTAR 1 ANAHTAR 6 NAHTAR PLAY
Yok : Yok (14

ANAHTAR RESET/C
Yok

TUS TAKIMINI TANIMLA
s, e ANAHTAR 5 ANAHTAR B
/== Tus takimi LED'lerini , I Yok . I Yok
A
- Y

ANAHTAR 2 ANAHTAR 7
- Yok - Yok

ANAHTAR 3 ANAHTAR 8
: Yok - Yok

e Tus Takimi Kimligi: Birden fazla tus takimi takildiysa kabin igine
ve ¢erceveye takilan tus takimini belirler (ekran basligi, mevcut
durumda kurulmakta olan tus takimini1 goriintiiler).
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2.4. Operator girislerinin ayarlanmasi

Tus takimi tamimla: Bu ayar, kabin i¢ine ve piiskiirtiicii
cercevesine takilan tus takimini belirlemek ic¢in kullanilir. Bu
secenek belirlenirse tus takimindaki LED'ler yanip soner.

Diger tiim diigmeler, secilebilen ¢esitli islevler saglar. Kabin igi ve
cergeve ustll tus takimlari, ayn1 segenekleri sunar.

Piiskiirtiicliye 6zel se¢enekler sunlardir:

Otomatik/Manuel/VRC: Oran kontrol modu se¢me araci.
Otomatik kontrol, manuel mod veya VRC arasinda gegis
yapabilmenizi saglar. Otomatik Boliim Kontrolii'niin el ile
kumanda modunda c¢aligmayacagini unutmayin.

Oram Artir / Oram Azalt: Otomatik moddaki uygulama oranini
veya Manuel moddaki akis oranini artirir / azaltir. Bu tuslar, tank
panelindeki mavi — ve + diigmeleriyle ayn1 eylemi gergeklestirir.

Bkz. Tank paneli kullanimi, sayfa 72.

Tank 1: Tank1 acar/kapatir.

Boliim Anahtan 1, Béliim Anahtan 2 vb.: Ilgili boliim
anahtarini agar/kapatir. Sanal boliim anahtar1 yapilandirilmamigsa
tus, 1lgili bolimii acar/kapatir.

Hat 1 Otomatik/Manuel: Piiskiirtiicii hatt1 1'1 otomatik gecis ve
manuel gecis arasinda degistirir (¢oklu hat ayari).

Ana Anahtar: Ana anahtar1 acar/kapatir.

Pompa Acik/Kapal: Piiskiirtiicii pompasini agar/kapatir. Asagida
bkz. Pompay1 gecersiz kilma.

Sol / Sag Cit Jeti: Cit jetlerini acar/kapatir. Bkz. Cit jetlerinin
ayarlanmasi, sayfa 33.

Tank durulama: Piiskiirtme tamamlandiktan sonra kimyasal
tankin1 durulamak ic¢in temiz su tankini kullanmak iizere bir
roleyi etkinlestirir. Ayar ekraninda Alet / Piiskiirtiicii / Su
Aktarimi / Tank / DURULAMA KONTROLU 6gesinin etkin
oldugundan emin olun.
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Bolum 3 — Bum Kurulumu

3.1. Bolumlerin ayarlanmasi

CM-40 (16 boliim) ve EM-24 ECU'su (24 boliim) kullaniliyorsa
konsol en fazla 40 boliim destekleyebilir. Bumun maksimum toplam
genisligi 100 m'dir.

Boliim kontroliinii ayarlamak ig¢in:

1. Alet / Bum / Boliimler ogesini secin.
Bolum Ayari - Sprayer-Apollo - Bum 1

|1|z¥3| BOLUMLER Bolum| Genislik (6.00 m) | Hortum uclar (9) | Seg
el L | J

3/3 3/3

(. TERS BOLUM SURUSOD ' 3
- w3t Devre Disi - |

3

BOLUM VALF TURD . e
% Tek Kablolu 3

2. BOLUMLER §3esini secip boliim sayisini girin ve ardindan
onaylayin.

3. BOLUM VALF TURU 6gesini tekli veya iki kablolu olarak
belirleyin.

4. Tim boliimlerin boliim genisligini ayarlamak icin Tiimii
ogesinin yanindaki Genislik 6gesini se¢in. Tiim boliimler icin
boliim genisligini girin ve onaylayin

5. Alternatif olarak, boliimlerin tek tek genisliklerini ayarlamak i¢in
bir boliimiin yanindaki genislik 6gesini se¢in, genisligi girin ve
onaylayin.

6. Her boliim icin bu islemi tekrarlayn.

7. Her boliimiin noziil sayisini belirlemek i¢cin Hortum uglar
ogesinin altindaki boliimii se¢in ve numaray1 girip onaylayin.
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3.1. Bolumlerin ayarlanmasi

Not: Her boliime takili olan noziil sayisinin dogru sekilde
ayarlanmasi 6nemlidir. Calisma sirasinda bu, noziil basina akis
gostergesi bilgisini etkiler ve basinca dayali kontrolii etkiler.
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Bolim 3 — Bum Kurulumu

3.2. Zamanlamanin ayarlanmasi

Bu ayarlar, boliimlerin agilmasi veya kapanmasi sirasindaki tepki
siirelerini ayarlar. Uriin uygulamasinda drtiismeleri veya bosluklar
onlemek icin tepki siirelerinin dogru hesaplanmasi 6nemlidir.

Tepki siirelerini hesaplamak igin:

1. Aletin iiriin uygulamasina baslamaya hazir oldugundan ve iiriin igin
akis Olger kalibrasyonunun yapildigindan emin olun (bkz. Akis
Olger kalibrasyonu, sayfa §9).

2. Bir boliimiin agilmasiyla {irlin uygulamasi arasindaki gecikmeyi
6lemek icin kronometre kullanin. Bu siireye ACILMA SURESI adi
verilir.

3. Bolim kapatildiginda, boliimiin kapatilmasiyla tirtintin akisinin
durmasi arasindaki gecikme siiresini 6l¢iin. Bu siirecye DURMA
ZAMANI ad1 verilir.,

Tepki siirelerini ayarlamak i¢in:
1. Alet / Bum / Zamanlama ‘O $gesini secin.
2. CALISMA ZAMANI 6gesini secerek bir boliimiin agilmasiyla

trliniin uygulanmasi arasindaki gecikmeyi saniye cinsinden
ayarlay1ip onaylayn.

3. Bu islemi DURMA ZAMANI 68esi i¢in tekrarlayip ve islemi
onaylayin. Bu islem, bir boliimiin kapatilmasiyla lirlin akisinin

durdurulmas arasindaki gecikme siiresini saniye bazinda
belirleyecektir.
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3.3. Bolum gegisinin ayarlanmasi

3.3. Bolum gecisinin ayarlanmasi

Boliim anahtar sanal (konsol ekraninda) veya harici (Apollo
ECU'suna bagh fiziksel bir anahtar) olabilir.

1. Alet / Bum / Boliim Gegisi - ogesini secin.
Bolum Gec¢is Kurulumu - Sprayer-Apollo - Bum 1

Anahtar Bolamler

# TUR:
@,’ EELEL

1 : 1

123 [ I
ANAHTARLAR
ddd ; = 2

3 | 3
4P SIRALI BOLUM ANAHTAR TURD .
@y Hicbiri

o Tur:
o Hicbiri: Boliim gecisi gerekmiyorsa segin.
o Sanal: Ekranda ek bir sanal anahtar kutusu gortintiilenir ve
soldaki navigasyon ¢ubugunda bir mini goriinlim simgesi il
kullanilabilir hale gelir. Simge se¢ildiginde béliim durumu

ekran1 goriintiilenir. Boliimler ekrandan segilerek acilabilir ve
kapatilabilir.

BalUm Durumu: Bum 1

« Dis ECU algis1: Apollo ECU kablo sistemine bagli olan harici
bir anahtar kutusu kullanir.

o Anahtarlar: Kullanilabilir olan boliim anahtarlarinin sayisini
ayarlamak i¢in kullanilir. Bu, Alet / Bum / Boliimler 6gesine
girilen toplam boliim sayisindan farkli bir say1 olabilir ancak
boliim sayisindan fazla olamaz.
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Bolim 3 — Bum Kurulumu

« Sirali boliim anahtar tiirii: Kendiliginden sevk edilen piiskiirtiicii
kumanda ¢ubugu, manuel bélim gecisi saglar.

Sagdaki tablo hangi anahtarin hangi boliimii kontrol ettigini belirlemek
i¢in kullanilir. Her boliime gerekli anahtar1 atayin.

27



3.4. Nozullerin ayarlanmasi

3.4. Nozullerin ayarlanmasi

Not: Sistemin calismasi i¢in en az bir noziiliin dogru sekilde
yapilandirilmasi gerekir.

Not: Sistemi kullanmadan 6nce damla boyutlarinin girildiginden
emin olun. Damlalan Goster 6gesini se¢in ve asagidaki talimatlari
uygulayin.

L) JA
1. Alet / Bum / Hortum Uglan -— ogesini secin.

Nozul Ayari

Noziil Adi Profil Turi Ozel

Yeni Noziil... ' . -
_ Nozil Turi Standart

Gercek Oran ‘ 0.60 L/dakika

Referans Basing

Minimum Basing

Secilen Hortum Ucunu Kopyala Damlalarn Goster

Not: Goriintiilenen basing birimi psi, kPA veya bar olabilir.
Goriintiilenen birimi degistirmek i¢in Kullanici1 / Bolge / Birimler /
BASINC BIRIMLERI 6gesini secin.

2. Noziil Adi listesinden Yeni Noziil 6gesini secin.

ISO standardi varsayilan noziiller listesi saglanir. Alternatif olarak
ozel noziiller ayarlanabilir.

3. ISO standardinda noziillerin listesinden secim yapin veya Ozel
Hortum Ucu 6gesini segin.

4. Yeni bir Noziil Ad1 girin.
5. Asagidakileri doldurun:
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Bolim 3 — Bum Kurulumu

 Noziil tiirii: Standart veya Cit jet (bkz. Cit jetlerinin ayarlanmasi,
sayfa 33).

o Gercek oran: Referans Basincinda gergek akis orani. Gerekirse
asinma ve yipranmay1 diizeltmek icin bu deger degistirilebilir.
Emin degilseniz bir dakikadan uzun siireyle akisi toplayarak ve
toplanan miktar1 6lcerek asil orani test edin.

o Referans basing: Belirtilen gercek noziil oraninin ulagsmasi
gereken basing. Noziil tireticisinin bilgilerine bakin.

o Minimum basing¢: Bu noziiliin etkili bir sekilde c¢alisabildigi en
diisiik basing. Sistem, basincin bu deger altina inmesine 1zin
vermez ve bir alarm verilir. Damla ayarlar1 (agag1 bakin) basing
araligindaki minimum deger i¢in bu rakam kullanilir.

Not: Adi diizenlemek veya bir noziilii silmek i¢in Envanter
Yoneticisini kullanin (konsol ile birlikte verilen Kilavuzluk El Kitabina
basvurun).

3.4.1. Damla boyutu ve basing

Yiiksek piiskiirtme basinglar1 daha kiigiik damla boyutlar1 verirken
diistik piiskiirtme basinglar1 daha biiyiik damla boyutlar saglar.

Bir¢ok kimyasal tarim maddesi uygulamasi ince, orta veya kaba
pliskiirtme onerir:

o Ince piiskiirtme, yaprak etkili ot kontrolii ve temas etkili mantar,
bocek ilaglart gibi hedef lizerine dogrudan piiskiirtme islemleri igin
gelismis tutma saglar.

 Orta piiskiirtme, en ¢ok kullanilan piiskiirtme tiiriidiir. Piiskiirtme
kalitesi etiketle belirlenmemisse bircok uygulayici tarafindan
varsayilan olarak bu yontem kullanilir. Sistemik etkili mantar,
bocek ve bitki ilaglari.

« Kaba pliskiirtme sistemik, artik ve toprak uygulanmis bitki
ilaglartyla kullanilir.

Nouziiller, belirtilen basing degerinde ulasilacak olan damla boyutunu
gosteren bilgiler saglamalidir.
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3.4. Nozullerin ayarlanmasi

Ornegin asagidaki goriintiide gdsterilen XR80015 noziilii (yesil olan),
maksimum 25 PSI degerinde basingta orta piiskiirtme
gerceklestirebilir. Yiiksek basing, damla boyutunu inceye diistiriir.

XR8001
XR8002

XR8003

PSI

w
]
o
N
wn
w
o
I~
o
wu
o
o)
o

O EHEHEE

XR8006
XR8008

- HEHE @
alolzz|(z|n|n|n
:ﬁ:"-ﬁggg'ﬂ“"‘
I < < |[ETlTT

Damla boyutu

Not: Goriintiilenen basing birimi psi, kPA veya bar olabilir.
Goriintiilenen birimi degistirmek i¢in Kullanic1 / Bolge / Birimler /
BASINC BIRIMLERI 6gesini secin.

Nozul Ayari

Nozul Adi Damla Boyutu Maks. Basing ‘ Temizle

Yeni Nozil... Ultra Kaba

Ekstra Kaba

Cok Kaba

Secilen Hortum Ucunu Kopyala Damlalan Gizle

1. Damla ayar tablosunu goriintiilemek i¢cin Damlalar1 Goster
ogesini secin.
2. Secilen nozil i¢in gerekli olan her Damla Boyutu i¢in bu

noziiliin belirtilen damla boyutuna ulasacagi maksimum basing
degerini girin. Noziil {ireticisinin bilgilerine bagvurun.
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Bolim 3 — Bum Kurulumu

Kullanilabilecek minimum basing, Damlalan Gizle secenegi
belirlenerek goriintiilen noziil profili i¢in girilen Minimum Basinca
gore ayarlanir.
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3.5. Puskurtme hatlarinin ayarlanmasi

3.5. Puskurtme hatlarinin ayarlanmasi

Piiskiirtme hatt1 kurulumu, basing se¢imine gore noziil hatlar
arasinda manuel veya otomatik gecis yapmak tizere en fazla dort
noziil hattin1 etkinlestirir. Uygulama oranini artirmak icin bir defada
birden fazla hat etkinlestirilebilir.

Not: Bum bir Hypro CanNode ECU tarafindan kontrol edildiginde
yalnizca bir piiskiirtme hatt1 desteklenir.

1. Alet / Bum / Piiskiirtme Hatt1i ~~ 0gesini segin.

Puskurtme Hatti Ayari - Sprayer-Apollo - Bum 1

1777 HAT SAYISI
2.-.:,:- 3

Otomatik Mod El ile Kumanda Modu Nozil Sec

3/3 [/ 3/3 '

Otomatik Her Zaman Acik |
I |

Otomatik Her Zaman Kapal ‘H
|

Her Zaman Kapal Her Zaman Acik H

o Otomatik mod: Otomatik modda calisilirken hatlar, Her zaman
kapal, Her zaman acik ya da Otomatik secenegine ayarlanarak
nozil seciminin yazilim tarafindan puskiirtiicii hizina gore
dinamik olarak degistirilmesi saglanabilir.

o El ile kumanda modu: El ile kumanda modunda calisirken,
hatlar Her zaman kapah veya Her zaman acik olarak
ayarlanabilir.

 Noziil: Her hatta bagli olan noziillerin, Noziil stitunu acilir
listesinden secilmesi gerekir.
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Bolim 3 — Bum Kurulumu

3.6. Cit jetlerinin ayarlanmasi

Cit jetleri, bumun uclarindan disar1 dogru piiskiirtme yapmak amaciyla
tasarlanmistir. Cit jetlerinin normal noziillere (yaklasik 1/2 metre) gore
1-2 metre kapsamlar1 vardir.

1. Alet / Bum / Cit Jetleri ogesini segin.

 Cit jetleri: Bumun (sol, sag ya da her iki ugtaki) tizerindeki ¢it
jetlerinin konumu.

o Cit jeti modu: Siiriilmiis secenegi jetlerin role tarafindan otomatik
olarak kontrol edildigi, Yalmizca algillama secenegi jetlerin
kabindeki bir anahtar ile manuel olarak acilip kapatildigi1 ancak oran
kontroliiniin dogru olmasini saglamak amaciyla durumun konsol
tarafindan izlendigi anlamina gelir.

» Harici girisler: Yalmzca algilama secenegi belirlenmisse Etkin
0gesini se¢in. Bu, ¢it jetlerinin harici anahtarla acilip kapandigini
gosterir.

o Uc¢ basina noziil: Her bum ucunda maksimum iki ¢it jeti bulunur.

 Noziil: Cit jeti nozil tiiriinii secin. Noziillerin (Cit Jeti Noziil Tipi
ile) Alet / Bum / Hortum Uclan 6gesi secilerek olusturulmasi
gerekir.,
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3.7. Matkap kaldirmanin ayarlanmasi

3.7. Matkap kaldirmanin ayarlanmasi
Not: Bu se¢enck, sadece matkap kontrolii etkin bir NH3 Uygulayici
aleti i¢in gecerlidir.

- LLL Y
1. Alet / Bum / Matkap Kaldirma #*'"" 6gesini secin.

Matkap Kaldirma Kurulumu - NH3drill

- @ KALDIRMA ZAMANI
') oas

A @ iNDIRME ZAMANI
/¥ 0a1s

@ ROLE MODU
W Tek

QF  TERS ROLE TAHRIKI
{3 Devre Disi

o Matkap kaldirma: Kaldirmak/indirmek i¢in alet ECU ile
donatilmissa etkinlestirin.

o Kaldirma zamam: Kaldirma zamanin1 saniye cinsinden
ayarlayn.

e Indirme zamani: Indirme zamanini saniye cinsinden ayarlayin.

o Role modu: Kaldirma/indirme solenoidleri i¢in tek bir ¢ikisin
saglayabileceginden daha fazla akim gerekebilir. Cift Takim
ogesinin secilmesi kullanilabilir akimi iki katina ¢ikarir.
Puiskiirtiicii aleti ile birlikte verilen el kitabinda bunun gerekli
olup olmadig belirtilecektir.

e Ters role tahriki: Kaldirma/indirme kontroliinii tersine ¢cevirmek
icin etkinlestirin.
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Bolum 4 — Puskurtme Denetleyicisi
Kurulumu

Bu boéliimde Piiskiirtme Denetleyicisinin nasil ayarlanacagi agiklanir.

M
Su Aktarim

== &

Operator

Girisleri Hiz ve Konum

Kullanicl

Not: Goriintiilenen Piiskiirtiicii meniisii segenekleri, alet kurulum
stirecinde tanimlanan piiskiirtiicii tiiriine baghdir.

Piiskiirtiicii mentisii i¢in olan olas1 tiim ayarlar asagidaki tabloda
alfabetik sirayla listelenmistir. Her piiskiirtiicii tiirli i¢in tiim ayarlar
gerekli degildir veya goriintiilenmez.

Alet / Piiskiirtiicii 6gesi secildiginde goriintiilenen tiim segeneklere,
asagidaki tabloda verilen agiklamalar kullanilarak gerekli ayarlar
girilmelidir.

Not: Belirli bir alet i¢in verimli ve giivenli ayarlar1 segmek i¢in her
zaman puskiirtiicii iireticisinin kilavuzuna bagvurun.
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4.1. Paskurticl menusu ayarlari

4.1. Puskurtucu menusu ayarlari

Not: Ayar yolu (veya yollari), her ayar agiklamasinin iist kisminda
gorintiilenir. Tiim yollar Alet / Piiskiirtiicii (veya Bahce
Piiskiirtiiciisii ya da NH3 Uygulayicisi) ile baglar. !

Piiskiirtme denetleyicisinin devre dis1 birakildiginda gizlenen veya
yalnizca ilgili bir ayar etkinlestirildiginde goriintiilenen islev ve
ayarlar1 vardir. Parantezin i¢indeki metin, varsayilan olarak gizlenen
her ayar1 goriintiileme kosullar1 hakkinda detayl bilgi verir.

Ayar Aciklama

Ad

S1vi / Tank, NH3 / Tank, Enjeksiyon / Tank

Varsayilan tank adin1 degistirin. URUNU AD
OLARAK KULLAN secenegi devre dis1 birakilirsa
bu ad kullanilir.

Akis Olger
orneklemesi

S1v1 / Kontrol Valfi, NH3 / Kontrol Valfi,
Devir/Dakika Kontrolii / Kontrol Valfi

Orneklemenin ne siklikla gergeklestirildigini belirler.
Standart 6rnekleme Onerilir. Diisiik 6rnekleme
yalnizca akis ¢ok diizensiz oldugunda (6r. asinmis
ekipmanlarda) onerilir.

Aki1s onay
sensoru

Enjeksiyon / Akis

Sistemde gerekli oldugunda kimyasal enjeksiyon
tankindan akis ¢ikist oldugunu dogrulamak i¢in bir
sensor yiikliiyse Apollo sistemi bunu izleyebilir.
Burada algilama i¢in iki se¢enek sunulur:

Atim Gergeklesti: Akisi algilamak i¢in bir akis dlger
kullanildiginda kullanilir.

Degistirilmis: Akis1 algilamak i¢in bir basing
anahtar1 kullanildiginda kullanilir.

IBahge piiskiirtiiciisii, NH3 uygulayicis1 ve kimyasal enjeksiyon tanklari yalnizca belirli
miisterilere sunulur. Bilgi almak i¢in bayinizle iletisime gecin.
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Ayar Aciklama

Bolum 4 — Puskurtme Denetleyicisi Kurulumu

Ana anahtar | Ses
sesi Bir ana anahtar acildiginda veya kapatildiginda
benzersiz bir sesi etkinlestirir.
Atim/devir Devir/Dakika Kontrolii / Kontrol Ayarlari
Yardimci devir/dakika kontrolii devir basina
algilanan atim sayisin1 belirler.
Atim/devir S1vi/Pompa Kontrolii
(Yalnizca Pompa Hizi etkinlestirilirse kullanilabilir.)
Bu ayar 1 olarak ayarlanirsa sensor, devir basina bir
atim olacak sekilde hedef siirgiiden se¢im yapar.
Pompa devri basina algilanan atim sayisini belirler.
Atim/devir Fanlar (Yalnizca bahge piiskiirtiiciisii)
Fan devri bagina algilanan atim sayisini belirler.
Basing S1vi / Basing Kontrolii, Enjeksiyon / Basing
kontrolii Kontrolii

Konsol, Yalnizca Basin¢ veya Basin¢ Kontrolii
kontroliinii destekler. Basin¢ kontrolii kontrol
secenegi, akis belirlenen bir akis oraninin altina
inmedigi siirece akis kontroliinii kullanir. Akis
belirlenen bir oranin altina indiginde ise akis tekrar
yiikselene kadar basing kontroliinii kullanir.

Alet / Piiskiirtiicii / S1iv1 / Basin¢ konumunda
Sensor Tiirii, Hicbiri olarak ayarlandiginda bu
ayarin devre dis1 birakildigini unutmayin.
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4.1. Paskurticl menusu ayarlari

Ayar Aciklama

Basing
takviyesi

S1vi/Pompa Kontrolii

Bu ayar, piiskiirtiicii kapali oldugunda basinci artirir.
Bu 0zellik, valfin Ana Anahtar kapatildiktan sonra
kisa siireligine basinci artirmasini saglar. Bu durum,
puskiirtmenin yeniden ag¢ildiginda normal basingta
devam etmesini saglar. Not: Calkalama
etkinlestirilirse bu segenek kullanilamaz.

Boltimleri
acma kapama
sesi

Ses

Boliimler agildiginda ve kapatildiginda (manuel ya
da otomatik olarak) benzersiz bir ses cikarir.

Bum
durulama valfi

Su Aktarimi / Tank Baglantilari

Piiskiirtiiciiye durulama sirasinda tank sistemi ve
bum sistemi arasinda suyun yon degistirmesini
saglayacak bir valf takili oldugunda kullanilir.
Cikis i¢in bir (yarim koprii) ya da iki (tam koprii)
kablo secin.

Calismiyorken
valfi kapatin

S1vi / Kontrol Valfi, NH3 / Kontrol Valfi,
Devir/Dakika Kontrolii / Kontrol Valfi

(Yalnizca Kontrol Valfi olarak Regiilator segildiyse
kullanilabilir.)

Tank kullanilmiyorken valfin kapali kalmasini
saglar. Bu 0zellik, Ana Anahtar kapaliyken ve/veya
tim boliimler kapatildiginda valfi kapatir.

Calkalama
basinci

S1vi/Pompa Kontrolii

(Yalnizca Calkalama Modu, On Ayarli Basinca
ayarlanmigsa kullanilabilir.)

Pompa basincin1 bu sabit degere ayarlar.
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Ayar Aciklama

Calkalama
Devri

Bolum 4 — Puskurtme Denetleyicisi Kurulumu

Stvi/Pompa Kontrolii

(Yalnizca Calkalama Modu, On Ayarli PWM'ye
ayarlanmigsa kullanilabilir.)

Pompa hizin1 bu sabit degere ayarlar.

Calkalama
modu

S1vi/Pompa Kontrolii

(Yalnizca Kontrol Valfi olarak Orantili Valf
secildiyse kullanilabilir.)

Ana Anahtar kapaliyken orantili valfin ¢alismasini
stirdiiriir. Karisimi hareket ettirmeyi siirdiirmek i¢in
hafif ¢alkalama saglar.

PWM'ye On Ayar Yap: Pompa hiz1 sabit bir degere
ayarlanir.

Basinca on ayar yap: Pompa basinci sabit bir
degere ayarlanir. Basing, ana basing sensoriiyle
okunur.

Orantih PWM: Kopiik olusumunun 6nlenmesi i¢in
tank seviyesi alcaldik¢ca pompa hiz1 diiser.

Orantili Basing: Kopiik olusumunun onlenmesi igin
tank seviyesi alcaldik¢a pompa basinci diiser.

Degistirilmis
sensor ¢ikisi

Enjeksiyon / Akis

(Yalnizca Akis Onay Sensorii Degistirilmis olarak
ayarlandiginda kullanilabilir.)

Anahtar etkin oldugunda 12 V'ye (yiiksek)
baglaniyorsa veya etkin oldugunda 0 V'ye (diisiik)
baglaniyorsa ayarlayin.
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4.1. Paskurticl menusu ayarlari

Ayar Aciklama

Denetleyici  |NH3 / Kontrol Valfi

modu (Yalnizca Kontrol Valfi olarak Regiilator Valfi
secildiyse kullanilabilir.)

Standart, Micro-Trak, DICKEY-john veya Raven
arasindan se¢im yapin.

Bir denetleyici modu se¢ildiginde, minimum calisma
zamani, maksimum calisma zamani, kazang ayar1 ve
PWM ayari otomatik olarak belirlenir. Gerekli
oldugunda, bu ayarlar diizenlenebilir.

Denetleyici S1v1 / Kontrol Valfi, NH3 / Kontrol Valfi,
tepkisi Devir/Dakika Kontrolii / Kontrol Valfi

(Yalnizca Kontrol Valfi olarak Orantil1 Valf
secildiyse kullanilabilir.)

Bu ayar, denetleyicinin gereken hiza ne kadar hizli
sekilde ulasmaya calisacagini belirler. Cok yiiksek
ayarlanirsa puskiirtiicii hedef oran1 gecebilir ve dogru
seviyeyi arayarak ayarlanmasi zaman alir. Cok diisiik
ayarlanirsa valfin istenen orana gelmesi uzun zaman
alir ve kontrol yavag yanit verir. Kullanilan ekipman
icin en 1yi ayar1 bulun.
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Bolum 4 — Puskurtme Denetleyicisi Kurulumu

Ayar Aciklama

Dengeli S1v1/ Akis, NH3 / Akis

valfler Piiskiirtiicli yazilimi, dengeli valfler kullanan
sistemleri kontrol edebilir. Bu valfler kapandiginda
bum boliimiindeki akisi tanka geri gonderir. Geri
gonderilen bu akis ayarlanabilir. Bu durum sistemin,
boliimleri kapatirken veya agarken piiskiirtiicli
basincini korumasini saglar. Normal bir sistemde bir
boliim kapatildiginda puskiirtiici daha diisiik bir
genislikte calisir ve regiilator kalan piiskiirtiicii
genisligi i¢in basinci azaltarak akis oranini korur. Bu
durum, noziil performansini ve dolayisiyla
puskiirtiictiniin verimliligini etkileyebilir. Dengeli
valf sisteminde basin¢ korunur ve dolayisiyla
pliskiirtme modeli her zaman en 1y1 durumda kalir.

Devir/Dakika |Devir/Dakika Kontrolii / Kontrol Ayarlari

Kontrolii Sabit bir devir/dakika degerinde ¢alistirilmak {lizere
hidrolik kontrollii (6r. sabit hiz pompasi) harici bir
cithaz kullanilmasina izin verir. Cihaz kontrolii, bir
sanal diigmeye baglanabilir (bkz. Ozel kontroller
ayar1, sayfa 19). Bu gerekliyse Hig¢biri 6gesini secin.
Not: Operatér Girisleri / Ozel Kontroller /
Atamalar altinda Higbiri secilmis ancak herhangi
bir atama yapilmamissa cihaz siirekli olarak
calisacaktir.

Kontrol, ayn1 zamanda sanal pompa diigmesi gibi
mevcut bir 6geye de baglanabilir (bkz. Harici pompa
kontrolleri ayari, sayfa 17). Pompa 6gesini secin.

Alternatif olarak ana anahtar1 da izleyebilir. Ana
ogesini secin.

41



4.1. Paskurticl menusu ayarlari

Ayar Aciklama

Direksiyon
faktori

Hiz Kaynagi

Direksiyon faktorii, aletin tekerlek sensoriinden atim
basina ne kadar uzakliga hareket ettigini tanimlar.
Bir metre daire ¢evresine sahip dort miknatisl bir
tekerlek, atim basina 0,25 metre hareket eder.

Hiz Kaynagi olarak Tekerlek Sensorii secildiyse
tekerlek hizi kalibrasyon faktoriiniin hesaplanmasi
gerekir (veya biliniyorsa buraya girilmelidir).
Direksiyon faktorii sifir olarak ayarlanamaz. Bir
kalibrasyon gergeklestirmek i¢in bir esdegerinde bir
deger girin ve ardindan kalibrasyon islemine devam
edin. Bkz. Tekerlek sensorii kalibrasyonu, sayfa 86.

Doldurma
akis1 Olgeri

Su Aktarimi / Durulama Doldurma

Durulama tanki doldurulurken tank seviyesinin
izlenmesi ic¢in kullanilacak tank doldurma akis Olgeri
secer.

valfi kontroli

Doldurma Sivi / Tank Doldurma

kalibrasyon | Akis 6lgerin kalibrasyon katsayisi.
faktoru

Doldurma Su Aktarimi / Durulama Doldurma

Tank doldurma islemini baslatmak ve durdurmak
i¢cin kullanilan valf tipi.

1 ve 2 aktif dolu kablo: Valf, tank dolu oldugunda
acik olmalidir.

1 ve 2 aktif doldurma kablo: Valf, tank
dolduruldugunda agik olmalidir.
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Ayar Aciklama

Doniis akisi

Bolum 4 — Puskurtme Denetleyicisi Kurulumu

S1vi/Akis

basing tutma

faktori (Yalnizca Yeniden Devridaim Akisi etkinlestirilirse
kullanilabilir.)
Tanka geri donen yeniden devridaim akisini dlgen
akis Olger kalibrasyon faktoridiir.

Durulama Su Aktarim1 / Tank Baglantilari

kontroli Piiskiirtme tamamlandiktan sonra kimyasal tankini
durulamak i¢in temiz su tankinin kullanilmasina izin
verecek bir roleyi etkinlestirir. Bkz. Tank Durulama
acik/kapali, sayfa 77.

Durulama Su Aktarimi / Tank Baglantilari

valfi Cikas icin bir (yarim koprii) ya da iki (tam koprii)
kablo secin.

Diisik hiz Stvi / Basing, NH3 / Basing, Enjeksiyon / Basing

Bu, sistemin hizina gore "diistik basing tutma"
durumuna ge¢mesini saglar. Denetleyici otomatik
moddayken hiz ayarlanan degerin altina diiserse
sistem, ayarlanan uygulama oranini kontrol etmeyi
durdurur ve el ile kumanda moduna geger. Hiz tekrar
bu degerin iizerine ¢iktiginda sistem otomatik moda
geri doner. Hiz esigi girilmelidir.

Diisiik tank
PWM'si

Stvi/Pompa Kontrolii

(Yalnizca Calkalama Modu, Orantili PWM'ye
ayarlanmigsa kullanilabilir.)

Tank bos oldugunda ¢alkalama giiciinii ayarlar.
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Ayar Aciklama

Fan sayisi Fanlar (Yalnizca bahge piiskiirtiiciisii)

Piiskiirtiicii lizerine takilmais, izlenecek veya
denetlenecek fan sayisi. Birden fazla fan secildiginde,
fan hiz1 puiskiirtiicii mini ekran goriintimlerinde (bkz.
Mini ekran goriiniimii pencereleri, sayfa 69) ve fan
monitori panellerinde goriintiiler. Yalnizca bir fan
girilirse fan hiz1 piiskiirtiicii gosterge panelinde (bkz.
Piiskiirtiicii gosterge panelinin kullanilmasi, sayfa
64) gorlntilenir.

Fanlar Fanlar (Yalnizca bahge plskiirtiiciisii)
Izleme: Fan hizin1 izlemek icin secin.

Denetleme: Piiskiirtiiciide fanlar i¢in degisken hizli
kontrole olanak taniyan bir hidrolik kontrol sistemi

bulunuyorsa secin. Apollo sistemi fan hizin1 kontrol
edebilir.

Not: Denetleme sccilirse fanlarin kontrolii otomatik
olarak Kontrol Ayarlarina baglanir.

Devir/Dakika Kontrolii etkindir ancak
diizenlenemez. Izleme Islevi secenegi diizenlenebilir
(bkz. Izleme islevi, sayfa 45).

Geri besleme |Fanlar (Yalnizca bahge piiskiirtiiciisii)

fani Fanlar icin Denetleme secildiginde bu 6zellik fanin
referans hiz olarak kullanacagi degeri secer.

Geri dontis Hiz Kaynagi

tird GPS seciliyse ve sinyal yoksa kullanilacak olan hiz
kaynagin1 secin.

Hiz Esigi S1vi/Basing

Bkz. Diisiik Basin¢ Tutma Kaynag.

44



Ayar Aciklama

Bolum 4 — Puskurtme Denetleyicisi Kurulumu

Hiz kaynag1 | Hiz Kaynagi
Istenen uygulama oranini belirlemek icin kullanilan
ve alete gonderilen hiz bilgisinin kaynagini ayarlar.
Istenen Devir/Dakika Kontrolii / Kontrol Ayarlar
Devir/Dakika

Bagli harici aygit i¢in istenen devir/dakika degeri.

[stenen fan
hiz1

Fanlar (Yalnizca bahge pliskiirtiiciisii)

Fanlar icin Denetleme secilirse bu ayar istenen fan
devir/dakika degerini ayarlar.

[zleme islevi

Devir/Dakika Kontrolii / Kontrol Ayarlari

Cihaz kontrolii, bir sanal diigmeye baglanabilir (bkz.
Ozel kontroller ayari, sayfa 19). Bu gerekliyse
Higbiri 6gesini se¢in. Not: Operator Girisleri /
Ozel Kontroller / Atamalar altinda Hicbiri secilmis
ancak herhangi bir atama yapilmamissa cihaz stirekli
olarak c¢alisacaktir.

Kontrol, ayn1 zamanda sanal pompa diigmesi gibi
mevcut bir 6geye de baglanabilir (bkz. Harici pompa
kontrolleri ayari, sayfa 17). Pompa 6gesini secin.

Alternatif olarak ana anahtar1 da izleyebilir. Ana
ogesini secin.
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Ayar Aciklama

Kalibrasyon |Sivi/ Akis, NH3 / Akis, Enjeksiyon / Akis

faktort S1v1 litresi veya agirlik basina akis 6lgerden atim
say1s1. Piiskiirtiiciiniin akis Olgeri lizerindeki etikette
bulunan kalibrasyon faktoriinii kontrol edin.

Kalibrasyon faktoriiniin bu ekrandan el ile
belirlenmesi isleminin yalnizca akis faktori
biliniyorsa ya da daha dnce Akis dlcer kalibrasyonu,
sayfa 89 araciligiyla hesaplanmigsa gergeklestirilmesi
gerektigini unutmayin.

Kalibrasyon Faktorii bilinmiyorsa bu alan bos
birakilmalidir ve Otomatik Akis Kalibrasyonu
sthirbaz1 1zlenmelidir, bkz. Akis 6lcer kalibrasyonu,
sayfa 89.

Kapasite Sivi / Tank, NH3 / Tank, Enjeksiyon / Tank, Su
Aktarimi / Durulama Doldurma

Tank kapasitesini girin.

Kazang¢ ayar1 | Sivi / Kontrol Valfi, NH3 / Kontrol Valfi,
Devir/Dakika Kontrolii / Kontrol Valfi

(Yalnizca Kontrol Valfi olarak Regiilator secgildiyse
kullanilabilir.)

Bu ayar, denetleyicinin gereken hiza ne kadar hizli
sekilde ulagsmaya c¢alisacagini belirler. Cok yiiksek
ayarlanirsa puskiirtiicii hedef oran1 gegebilir ve dogru
seviyeyi arayarak ayarlanmasi zaman alir. Cok diisiik
ayarlanirsa valfin istenen orana gelmesi uzun zaman
alir ve kontrol yavas yanit verir. Kullanilan ekipman
icin en 1y1 kazanim yiizdesini bulun.

Kimyasal Enjeksiyon / Tank

enjeksiyon Kimyasal enjeksiyon tanki i¢in tasiyici siviy1 igeren
tastyict tanki | tanki segin.
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Ayar Aciklama

Kontrol
anahtar
noktasi

Bolum 4 — Puskurtme Denetleyicisi Kurulumu

Sivi / Basing Kontrolii, Enjeksiyon / Basing
Kontrolii

Basing¢ kontroliinii etkinlestirecek olan diisiik akis
hizi.

Kontrol valfi

S1v1 / Kontrol Valfi, NH3 / Kontrol Valfi,
Devir/Dakika Kontrolii / Kontrol Valfi

Regiilator valf sistemleri pompa ile ayn1 hizaya
yerlestirilir ve asir1 akisi tanka geri gondererek buma
giden turiin akiginm1 ayarlar.

Orantil1 valf sistemleri tipik olarak, dogrudan buma

gonderilen akisi kontrol etmek i¢in pompanin hizini
ayarlayan bir hidrolik valfi kontrol eder.

Maksimum S1vi / Basing, NH3 / Basing, Enjeksiyon / Basing

basing Sensoriin okuyabilecegi maksimum basing orani.

Maksimum S1v1 / Kontrol Valfi, NH3 / Kontrol Valfi,

calisma Devir/Dakika Kontrolii / Kontrol Valfi

zamant (Yalnizca Kontrol Valfi olarak Regiilator secildiyse
kullanilabilir.)
Valfi hareket ettirmek i¢in giiclin uygulanabilecegi
maksimum siire.

Maksimum S1vi/Basing

esik Bkz. Diisiik Basin¢ Tutma Kaynagi.
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Ayar Aciklama

Maksimum S1v1 / Kontrol Valfi, NH3 / Kontrol Valfi,
PWM Devir/Dakika Kontrolii / Kontrol Valfi

(Yalnizca Kontrol Valfi olarak Orantil1 Valf
secildiyse kullanilabilir.)

Miimkiin olan maksimum hiza ulasilmadan 6nce
valfe saglanabilecek maksimum PWM gii¢ miktarini
belirler.

Atim Genisligi Modiilasyonu'nun (PWM) etkin
oldugu stire. Yiiksek degerler giiciin atimini, atim
dongiisii boyunca daha uzun siireye ayarlar. Bu
rakamin Ustiindeki higbir seviyede alet (motor, valf
aktliatorii) yanit vermeyecektir.

Maksimum S1vi / Basing, NH3 / Basing, Enjeksiyon / Basing

voltaj Maksimum basingtaki maksimum ¢ikis voltajini
belirler. Bu deger, basing doniistiiriiciisiinden
okunur.

Manuel atim | Sivi/Kontrol Valfi

stirest Bu ayar, manuel olarak calistirirken +/- diigmesine
her bastiginda valfin ne kadar uzunlukta hareket
etmesi gerektigini belirlemek i¢in kullanilir.

Bunda, asagidaki gibi segili valf hizina dayal1 olarak
varsayilanlar bulunur:

e En hizli: 600 ms
e Orta: 75 ms
e Yavas: 50 ms

Gerekli oldugunda bu varsayilanlarin lizerine
yazilabilir.
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Ayar Aciklama

Minimum Sivi/ Akis, NH3 / Akis, Enjeksiyon / Akis

akis Akis Olgerin etkili bir sekilde 6l¢lim yapabilecegi
minimum akis1 belirler. Otomatik moddayken sistem
bu degerin altinda kontrol ger¢eklestirmez. Bu
durum, iiriniin fazla uygulanmasina neden olabilir
ancak her zaman stabil bir kontrol elde
edilebilmesini saglar. Akis Olger iireticisinin
bilgilerine bagvurun.

Minimum S1v1 / Kontrol Valfi, NH3 / Kontrol Valfi,

calisma Devir/Dakika Kontrolii / Kontrol Valfi
zamani (Yalnizca Kontrol Valfi olarak Regiilator sec¢ildiyse
kullanilabilir.)

Valfi hareket ettirmek i¢in giic uygulanmasi gereken
minimum stre.

Minimum Sivi/ Akis, NH3 / Akis, Enjeksiyon / Akis

hortum ucu | Yeterli bir piiskiirtme modeli olusturacak minimum
akis akis1 belirler. Otomatik moddayken sistem,
minimum hortum ucu akisinin etkinlestirilen noziil
sayistyla ¢arpilmasi yoluyla hesaplanan akis oraninin
altinda kontrole 1zin vermez. Noziil {ireticisinin
bilgilerine bagvurun.
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Ayar Aciklama

Minimum S1v1 / Kontrol Valfi, NH3 / Kontrol Valfi,
PWM Devir/Dakika Kontrolii / Kontrol Valfi

(Yalnizca Kontrol Valfi olarak Orantil1 Valf
secildiyse kullanilabilir.)

Olgiim biriminin iiriinii dondiirmesi veya akitmasini
saglamak icin gereken minimum PWM veya giic
miktarini belirler.

Atim Genisligi Modiilasyonu'nun (PWM) etkin
oldugu stire. Yiiksek degerler giiciin atimini, atim
dongiisii boyunca daha uzun siireye ayarlar.
Minimum PWM bir valfin veya motorun saglanan
glice hangi noktada tepki verecegini belirlemek i¢in
kullanilir. Bu rakamin altindaki higbir seviyede alet
(motor, valf aktliatorii) yanit vermeyecektir.

Minimum S1vi / Basing, NH3 / Basing, Enjeksiyon / Basing

volta Sifir basingtaki minimum ¢ikis voltajini belirler. Bu
deger, basin¢ doniistiiriicisiinden okunur.

Otomatik valf |NH3 / Akis

kapatma Tankin kapatilmasi gerektiginde kullanici tarafindan
zamani ayarlanabilir bir siire (saniye olarak) sonrasinda akis
algilanirsa regiilator valfi kapatilacaktir. Bu, tankin
kapatilmasi i¢in bir yatak valfi kullanilan NH3
sistemleri i¢in bir giivenlik tedbiridir. Yatak valfi
arizalanirsa bu tedbir gaz tahliyesi olmamasini
saglamak tizere ilave koruma sunar.

Otomatik Otomatik Yikama Programi
yikama Su aktarim valflerini 6nayarli bir siire i¢in farklh
programi yapilandirmalarda ¢alistiran ¢ok adimli bir otomatik

yikama devri yapilandirilabilir.

Talimatlar i¢in bkz. Yikama programi ayari, sayfa
58.
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Ayar Aciklama

Pompa hizi | Sivi/Pompa Kontrolii

Baz1 piskiirtiiciilerde bir hidrolik pompa ve
pompanin tahrik hizin1 izlemek igin bir hiz sensorii
bulunur.

Pompa hizinin ayarlanmasi, pompa hizinin islemler
sirasinda izlenmesine imkan saglar.

Pompa tiiri | S1v1 / Tank Doldurma

Piiskiirtiicii tankini doldurmak i¢in kullanilan pompa
turti.

Piiskiirtme pompasi: Tanki doldurmak ic¢in
kullanilan ptskiirtiicli pompasi.

Ikincil Pompa (acik/kapali): Tank:1 doldurmak icin
kullanilan ayr agma/kapama pompasi.

Ikincil pompa (orantih): Tank: doldurmak icin
kullanilan ayr oranli hiz pompasi.

PWM ayari S1v1 / Kontrol Valfi, NH3 / Kontrol Valfi,
Devir/Dakika Kontrolii / Kontrol Valfi

(Yalnizca Kontrol Valfi olarak Regiilator se¢ildiyse
kullanilabilir.)

Bu, Atim Genisligi Modiilasyonu'nun (PWM) etkin
oldugu siiredir. Bu ayar, aktiiatore uygulanan genel
gerilim miktarin1 azaltmak tizere kullanilir.
Aktiiatoriin uygulayabilecegi torku azaltacagindan
bu ayar1 dikkatli sekilde kullanin. Bir motor ya da
valfin kontrolii, giiciin acik/kapal1 oldugu siire
degistirilerek gerceklestirilir. Bu ¢ok hizli sekilde
meydana gelir.

Sensor tiirii | S1vi / Basing, NH3 / Basing, Enjeksiyon / Basing
Basing sensorii Gerilim sensorii tiiriinde olabilir.
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4.1. Paskurticl menusu ayarlari

Ayar Aciklama

Tam tank S1vi/Pompa Kontrolii

PWM'si (Yalnizca Calkalama Modu, Orantili PWM'ye
ayarlanmigsa kullanilabilir.)

Tank dolu oldugunda pompa hizini ayarlar (dolu bir
tankin ¢alkalanmasi i¢in daha fazla caba gerekir).

Tank anahtar1 | Ses

sesi Tanklar agildiginda ve kapatildiginda benzersiz bir
ses cikarir.

Tank S1vi / Tank Doldurma

doldurma Tank doldurma baslatmasini/durdurmasini

modu etkinlestirir. Bkz. Otomatik dolum kontrolii, sayfa
76.

Tanka giren miktarlar1 izler.

Tank yedek |Sivi/ Tank Doldurma

¢ikisi Yedek ECU c¢ikislarina bir yardimci kontrol
atanabilir.

Tastyict tanki | Enjeksiyon / Tank
izle Yalmizca uyari: Tasiyici tankin agildigina dair bir
uyari saglar.

Tasiyic1 tanka izle: Tasiyict tankinin agilmasi,
kimyasal enjeksiyon tankini acar.

Terse doniis | S1v1 / Kontrol Valfi, NH3 / Kontrol Valfi,
valfi Devir/Dakika Kontrolii / Kontrol Valfi

(Yalnizca Kontrol Valfi olarak Regiilator se¢ildiyse
kullanilabilir.)

Bazi piiskiirtiiciilerde valf ters yone dogru calismak
lizere baglanmis olabilir. Bu ayar, valfin ters yonde
calismasini saglar.
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Ayar Aciklama

Terse doniis
yatak valfi

Bolum 4 — Puskurtme Denetleyicisi Kurulumu

S1v1/ Akis, NH3 / Akis

Yatak valfi, stviy1 tanka geri gonderir. Bazi
durumlarda valf ters yone dogru ¢alismak tiizere
baglanmis olabilir. Tahliye valfinin ters yone
calismasini saglamak ic¢in Tahliye Valfini Ters
Cevirme Ogesini segin.

Titreme ekle

S1v1 / Kontrol Valfi, NH3 / Kontrol Valfi,
Devir/Dakika Kontrolii / Kontrol Valfi

(Yalnizca Kontrol Valfi olarak Orantili Valf
secildiyse kullanilabilir.)

Titretme 0zelligi, yapismay1 onlemek amaciyla valfin
hafifge titremesini saglar. Bu ayarin gerekli olup
olmadigini valfin kalitesi ve markas: belirler.

Ayar noktasit PWM +/- degerini degistirir.

Uriinii ad
olarak kullan

S1v1 / Tank, NH3 / Tank, Enjeksiyon / Tank

Bu secenek etkinlestirilirse Calisma ekrani tank
panelinde {riin, tank adiyla goriintiilenir. Tanka {irlin
atanmamissa tank adi "Bos" olur. Bu secenek devre
dis1 birakilirsa bagimsiz tank i¢in girilen tank adi
kullanilir.

Valf hiz1

S1vi / Kontrol Valfi, Devir/Dakika Kontrolii/ Kontrol
Valfi

(Yalnizca Kontrol Valfi olarak Regiilator secildiyse
kullanilabilir)

Valfin hiz1 kontrol etmek tizere ¢alistirildigi hiz
degerini belirler.
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Ayar Aciklama

Valf kontroli | Sivi/ Tank Doldurma

Tank doldurma islemini baslatmak ve durdurmak
i¢in kullanilan valf tipi.

1 ve 2 aktif dolu kablo: Valf, tank dolu oldugunda
acik olmalidir.

1 ve 2 aktif doldurma kablo: Valf, tank
dolduruldugunda agik olmalidir.

Yedek Su Aktarim1 / Tank Baglantilar
durulama Temiz suyla durulama isleviyle birlikte
¢ikist kullanilabilecek bir yedek ¢ikistir. Yikama programi

sirasinda, bir kimyasal endiiksiyon hunisi gibi
puskiirtiiciiniin baska bir parcasina temiz su iletmek
icin kullanilabilir.

Bu c¢ikis, Yikama Programi araciligiyla kontrol
edilmelidir.

Yeniden S1vi/Akis

dolagim akist | Kimyasallarin siirekli olarak sistemde ilerlemesini
saglamak tlizere fazla iirtinlin tanka geri akimini

saglar.
Yikama Su Aktarimi / Yikama Programi
programi Suyun Onayarl bir siire boyunca otomatik olarak

belirli bir glizergahtan yonlendirilmesi i¢in bir ¢coklu
adiml1 yikama programi olusturulabilir. Bkz. Yikama
programi ayari, sayfa 58.

Yikama Su Aktarimi / Yikama Programi
programi Yikama programinin kurulumunu gerceklestirmek
kurulumu icin segin.

Yogunluk S1vi/Basing Kontrolii

Stvinin yogunlugu (su = 1).
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Ayar Aciklama

Yumusak
durus

Bolum 4 — Puskurtme Denetleyicisi Kurulumu

S1vi / Kontrol Valfi, NH3 / Kontrol Valfi

(Yalnizca Kontrol Valfi olarak Orantili Valf
secildiyse kullanilabilir.)

Valf devre disiyken valf sinyalinin kademeli olarak
azalmasini saglar. Bu ayar ani duruslarda mekanik
hasarlar1 6nlemek i¢in vardir.

Yumusak
kalkis

S1vi / Kontrol Valfi, NH3 / Kontrol Valfi

(Yalnizca Kontrol Valfi olarak Orantili1 Valf
secildiyse kullanilabilir.)

Valf etkinken valf sinyalinin kademeli olarak
artmasini saglar. Bu ayar ani kalkislarda mekanik
hasarlar1 6nlemek i¢in vardir.
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4.2. Alarmlarin ayarlanmasi

4.2. Alarmlarin ayarlanmasi

Alarmlar toplu olarak veya tek tek etkinlestirilebilir. Tiim piiskiirtiicii
alarmlarini1 genel olarak etkinlestirmek veya devre disi birakmak i¢in
kullanin.Tiim Piiskiirtiicii Alarmlan secenegini kullanin.

(-.
1. Sistem / Alarmlar { / Piiskiirtiicii ' ogesini segin.

Puskurticu Alarm Ayari

Alarm Adi [? ALARM DURUMU
i ~2 Etkin

Tim Piskirtici Alarmlan

& e

Akis Onayi
Akis Sensorii Basarisiz
Basing Yiiksek
Basing Disuk

Yuksek Pompa Hizi

2. Tim alarmlan etkinlestirmek i¢in Tiim Piiskiirtiicii Alarmlar: /
Alarm Durumu ve Etkin 6gesini segin.

Bu islem, listelenen tiim piiskiirtiicii alarmlarini etkinlestirir. Daha
fazla bilgi gerektiren alarmlar asagida gosterilmistir.

o Yanls oran: Algilanan gercek hiz, esik yilizde miktar1 ile 6nayarh
hizdan farkliysa bu alarm ¢alar ve goriintiilenir. YANLIS ORAN
ESIGI boliimiine yiizdeyi girin (diisiik daha hassastir).

o Basing Yiiksek: Basing, onayarli maksimum basing degerini
(piiskiirtiicii noziillerinin etkisiz hala geldigi) asarsa her tank i¢in
bu alarm calar ve goriintiilenir.

o Basing Diisiik: Basing, 6nayarli minimum basing degerinin

(puiskiirtiicli noziillerinin etkisiz hala geldigi) altina diiserse her
tank i¢in bu alarm calar ve goriintiilenir.
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o Yiiksek Pompa Hizi: Devir/dakika degerleri, her tankin 6n ayarh
maksimum devir/dakika degerini asarsa bu alarm calar ve
gorilintiilenir.

» Diisiik Pompa Hizi: Devir/dakika degerleri, her tankin 6n ayarh
minimum devir/dakika degerinin altina diiserse bu alarm calar ve
goriintiilenir.

o Tank Seviyesi Diisiik: Tank icerikleri, her tankin onayarh
ylizdesinin altina diiserse bu alarm ¢alar ve goriintiilenir.
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4.3. Yikama programi ayari

4.3. Yikama programi ayari

Suyun Onayarl bir siire boyunca otomatik olarak belirli bir
glizergahtan yonlendirilmesi i¢in bir ¢oklu adimli yikama programi
olusturulabilir.

1. Alet / Puskiirtiicii " / Su Aktarimi / Yikama
b Gjl
Program ¢ 0Ogesini se¢in ve Yikama Program 6gesinin
etkin oldugundan emin olun.
2. Yikama Programi Kurulumu 6gesini secin.

3. Gerekli ¢ikis sayisini girin ve ileri 6gesini se¢in. Her bir ¢ikis bir
role veya valf gibi bir su aktarimi segenegidir. Yikama programi
ile durumu degistirilecek tiim ¢ikislar1 dahil edin.

Sistem yapilandirmasina bagl olarak en fazla 20 ¢ikis
belirlenebilir. izin verilen maksimum say1, kullanilabilir islevlerle
sinirhdir.

4. Her bir ¢ikisa bir islev atayin. Ileri 6gesi secilmeden 6nce her bir
cikisa bir islev atanmis olmalidir. Asagidaki islevler kullanilabilir:
e Tiim boliimler
o Tiim piiskiirtme hatlar
o Yardimci ¢ikis kontrolii
o Tank yedek durulama cikisi
o Tank kontrol kanallar
o Tank durulama valfi
o Tank doldurma pompasi
o Tank doldurma valfi
o Pompa acgik/kapali
o Tank temizleme suyu valfi
e Tank bum durulama valfi
o Tank yatak valfi: siviy1 tanka geri gonderir
o Ozel kontroller: Bkz. Ozel kontroller ayari, sayfa 19.
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5. Yikama programi i¢in gereken adim sayisin1 girin. Her bir adim ile
aktarim/valf durumlar1 vb. atanir. En fazla 20 adim belirlenebilir.

6. Atanan islevler i¢in ¢ikis durumunu ve 1lk adimin siiresini
belirleyin. Bu sekilde su gereken giizergaha yonlendirilir. Roleler
veya boliimler kapali ya da agik olabilir. Valfler agik ya da kapali
olabilir. Kontrol kanallar1 i¢in agiklik ytizdesi belirtilmelidir.

7. Ileri 6gesini se¢in ve sonraki adim icin ¢ikis durumlari ile siireyi
belirleyin. Tiim adimlar tanimlanana kadar yineleyin.

8. Yikama programini kaydetmek igin ogesini segin.

Yikama programinin galistirilmasi i¢in bkz. Yikama programi, sayfa 88.
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Boliim 5 — Uriin Kurulumu

5.1. Kimyasallarin ayarlanmasi

. B ®
1. Uriin 8¥3%/ Tank Karsimlarn " / Kimyasallar

ogesini secin.

)

Burada tanimlanan kimyasallarin karisimlara eklenmesi gerekir (bkz.
Karisimlarin ayarlanmasi, sayfa 62). Bu kimyasallar s1vi veya
graniiler olabilir.

Bu durum, Uriin / Siv1 &gesi araciligiyla tanimlanan iiriinlerde
farklidir. Uriinlerin atanmis artirma/azaltma degerleri ve ilgili
kalibrasyon faktorleri bulunur. Uriinler, bir tanki dolduracak ve bir
alana uygulanacak sekilde dogrudan atanabilir. Yeni bir {iriin eklemek
i¢in bkz. Uriin segme/ekleme, sayfa 78.

Yeni bir kimyasal ayarlamak i¢in Kimyasallar listesinden Yeni
Kimyasal 6gesini se¢ip sihirbazi izleyin.

Bir kimyasal olusturuldugunda ve karisima eklendiginde Kimyasallar
listesindeki kimyasali vurgulamak kullanildig1 karisimi goriintiiler.
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5.2. Karigimlarin ayarlanmasi

5.2. Karisimlarin ayarlanmasi

Karisim Olusturma sihirbazi birden fazla kimyasal secmek ve
uygulanacak olan bir karisim olusturmak iizere uygulama oranlarini
tanimlamak i¢in kullanilabilir.

s

Karisima eklenmeden 6nce kimyasallar, Uriin B3/ Tank

Kansimlan s / Kimyasallar = ogesi secilerek
tanimlanmalidir.
. B |
1. Uriin ®¥32/ Tank Karisimlan " / Kanisimlar =% ogesini
secin.

2. Yeni bir karistm olusturmak i¢in Karisimlar listesinden Yeni
Karisim 6gesini secin.

3. Bir Kanisina Adi girin.

4. Karisima kimyasallar eklemek i¢in Kimyasal ekle diigmesine n
basin ve gereken uygulama oranini girin. Birden fazla kimyasal
eklenebilir.

Bir karisim tanimlandiginda, bir is i¢in tanka eklenmesi gereken her
kimyasalin miktarin1 hesaplamak i¢in (bkz. Karisim se¢me, sayfa 80)
veya formiil hesaplayicida (bkz. Formiil hesaplama, sayfa 82)
kullanilabilir. Karisim bozuklugu ve uygulama oranlari, is ayrintilart
ve 1s raporunda kaydedilir.
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Kurulum tamamlandiktan ve otomatik boliim kontrolii ile pliskiirtme
denetleyicisi etkinlestirildikten sonra Navigasyon ¢ubugunda (ekranin
sol tarafinda) otomatik boliim kontrolii ve piiskiirtme denetleyicisi
simgeleri goriiniir.

Piiskiirtme denetleyicisi bilgileri gosterge paneline eklenir ve
puskiirtiicli ana anahtar1 sag altta goriiniir.

= (199)(0)

1 Otomatik boliim kontrolii simgesi. Bkz. Otomatik boliim
kontroliiniin agilmasi, sayfa 65.

2 Piskiirtme denetleyicisi simgesi. Bkz. Piiskiirtme denetleyicisinin
acilmasi, sayfa 67.

3 Puskiirtiicti gosterge paneli. Bkz. Piiskiirtiicli gosterge panelinin
kullanilmasi, sayfa 64.

4 Piiskiirtiicii ana anahtar1. Bkz. Ana anahtarin kullanilmasi, sayfa
94.
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6.1. Puskurticu gosterge panelinin kullaniimasi

6.1. Puskurtucu gosterge panelinin
kullaniimasi

Piiskiirtme Denetleyicisi etkinlestirildiginde pliskiirtiicii bilgileri
gosterge paneline eklenir.

Not: Piiskiirtiicii gosterge panelinde gosterilen segenekler, segilen
puskiirtiicii aleti tiirtine bagl olarak farklilik gosterir.

1. Gosterge panelinde goriintiilenecek bilgileri 6zellestirmek igin
gosterge panelinde herhangi bir yeri secin.

2. Ogzellestirilecek panele tekrar bastiginizda ek secenekler
goriintiilenir.
3. Secenekleri gerekli sekilde isaretleyin veya isaretlerini kaldirin.

Veri Secin

Uygulama Orami

Basing

Hortum Ucu Akisi

Bum Akisi

Pompa Hizi

Kalan Alan

Kalan Tank Hacmi

Kalibrasyon Faktorii

Tahrik Giicii

4. Yeni gosterge paneli ekranin1 onaylayin. Isaretlenen segenekler
gosterge panelinde goriintiilenir.
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6.2. Otomatik bolum kontrolunun agiimasi

Otomatik boliim kontrolii, bir alet ve ECU kuruldugunda ve Kurulum
ekraninda (Sistem / Ozellikler / Alet) Otomatik Boliim Kontrolii
etkinlestirildiginde kullanilabilir.

6.2.1. Tek bum

1. Otomatik Bo6liim Kontrolii = ogesini se¢in. Otomatik Boliim
Kontrolii mini goriiniimu acilir.

KONTROL MODU

. | |
74 |j | 50

Sinirsiz

‘ -1 ASC ACIK

« Kontrol modu: Ortiismeyi (0) veya bosluklar1 (100) énlemek icin
kaydirict ya da sayisal tus takimi kullanin. Ortiismeyi engelle
secilirse iirlin uygulanmayan bazi bosluklar olabilir. Bosluklari
engelle secilirse sinirlara yakin kisimlarda uygulamanin bir miktar
ortlismesi olasilig1 ortaya c¢ikar. Varsayilan deger (50) bunlarin
arasidir.

| M SINIR LIMITI

o Simir limiti: Otomatik boéliim kontrolii kullanilirken piiskiirtme
islemini durduracak olan simnir limiti tiirtinii ayarlar.

e Alan Sinir1 ve Siiriilmemis Arazi, Calisma ekranindaki Alan
mendiisii kullanilarak belirlenir. Bu konular hakkinda daha fazla
bilgi i¢in Kilavuz ve Otomatik Yo6nlendirme Operator Kilavuzuna
basvurun.

o ASC ack/kapal: Otomatik boliim kontroliinii acar/kapatir.
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6.2. Otomatik boélim kontroltGnin agiimasi

6.2.2. Coklu bum

Alette birden fazla bum varsa kontrol modu her bir bum i¢in ayr ayri
ayarlanabilir. Ayrica, her bir bum i¢in otomatik boliim kontrolii
acilabilir ve kapatilabilir.!

Otomatik Boliim Kontrolu

< soom 1 >
2 > ’T

Xy
-1 Boom 1 ASC Agik

ICoklu bumlar yalnizca belirli miisterilere sunulmaktadir. Bilgi almak i¢in bayinizle iletisime
gegcin.
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6.3. Puskurtme denetleyicisinin acilmasi

Piiskiirtme denetleyicisi arabirimi mini goriiniimde ya da tam ekran
olarak goriintiilenebilir. Pliskiirtme denetleyicisi tam ekran olarak
gorintiilendiginde kilavuz mini goriiniimde goriintiilenebilir.
Boylelikle operator, haritay1 izlemeye devam edebilir.

1. Minik bir goériiniim agmak icin pliskiirtiicii simgesini secin veya
piiskiirtme denetleyicisini tam ekran olarak m acmak icin

simgenin tam karsisina gelene kadar sola kaydirin. Kilavuzluk
ekran1 mini goriiniim olarak kalabilir.

TOPCON

N _
| P 0. PO 0.00 L/ha
o Lfha

- — B

ﬁ'. otomatik | 0-00 || 0.00
. Sl Liha L'ha

Durumu izlemek veya orani ayarlamak i¢in mini goriiniimii
kullanin.

2. Mini goriiniimii ekranin baska bir konumuna tagimak icin yukar1 ya
da asag1 kaydirin.

Piiskiirtme denetleyicisi tam ekran arabirimi bir dizi panel
goriintiiler.
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6.3. Puskurtme denetleyicisinin agiimasi

& NH3 Uygulayici Denetleyicisi

1: NH3 Yapilandirma

ELILE
| AYARLANAN HIZ

1 Kilavuzluk mini gériinlimii

2 Piskiirtiicii ara¢ gubugu

3 Piiskiirtiicii panelleri

4 Durum paneli

3. Piskiirtiicii ara¢ gubugunu kullanarak goriintiilenecek panelleri
se¢in:

Tank paneli, bkz. Tank paneli kullanimi, sayfa 72.

%
Yapilandirma paneli, bkz. Yapilandirma ve kalibrasyon,
sayfa 85.

ﬁ Alan sayagclari, bkz. Alan sayaglarinin ayarlanmasi, sayfa 90.

Ozel kontroller, bkz. Ozel kontroller ayar1, sayfa 19.

Not: Bir bah¢e hortumu aleti segili oldugunda, fan monitorii
panelleri de sunulur.
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6.4. Mini ekran gorunumu pencereleri

Piiskiirtme denetleyicisi mini ekran goriiniimiinii géstermek i¢in

soldaki mentiden piiskiirtiicii simgesini m secin. Plskiirtme
denetleyicisi mini ekran goriinlimii penceresinin listiinde farkl
ozellikler icin bilgileri goriintiileyen birka¢ sekme bulunur. Yalnizca
etkin ozellikler ve tanklar goriintiilenir.

Tank

, 0.00 [y
A Uha

S EE

! 0.00 0.00
| Liha Lha

Mini ekran goriinimiiniin izerindeki simge, tiim tank tipleri i¢in
aynidir ancak goriintiilenen birimler degisir (NH3 i¢in alan bas1 azot
miktar1 ve kimyasal enjeksiyon tanki i¢in sivi tanki biriminin kesir
olarak ifadesi). Goriintiilenen birimler Kullanici / Bolge / Birimler
lizerinden degistirilebilir.

Diigmelerin bir aciklamasi i¢in bkz. Tank paneli kullanimi, sayfa 72.
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6.4. Mini ekran gérunumu pencereleri

Matkap kaldirma/indirme

Matkabi1 kaldirma/indirme

Matkap kaldirma/indirme ana izlemesi (kuvveti ana anahtari
kullanarak asag1 yonde kontrol edin)

Ozel kontroller

Bkz. Ozel kontroller ayar1, sayfa 19.
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Fan hizlan

Birden fazla fan1 bulunan bahge hortumlari i¢in sol ve sag fan hizlarini
gosterir. Fan hizlar1 ayn1 zamanda ekranin sagindaki piiskiirtiicii arag
cubugunda bulunan fan hiz1 panellerinde de gosterilir.
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6.5. Tank paneli kullanimi

6.5. Tank paneli kullanimi
1. Kullanilmakta olan tanka ait paneli agmak i¢in ekranin sagindaki

ara¢ cubugundan Tank simgesini se¢in Ll

2. Paneli iirlin bilgilerini gosterecek sekilde genisletmek ve
daraltmak i¢in Tank Paneli baglik gubuguna dokunun.

1: Bos

- 0.00 |

A urunu se
o : ‘ >

@ —— 5000L

kPa -
. 000

jstenen Oran
0000 saat

e B

3 — ‘ + # 0-00 L/ha

uiml] cunEiY =t

4 ot ; T R
Lha Liha I 0.00 L/dakika 9

& ---- devir/dakil

1 S6z konusu tankla ilgili iki parametreyi goriintiiler. Bunu
sectiginizde, goriintiilenebilecek parametrelerin listesinin
bulundugu bir veri 6zellestirme penceresi agilir.

2 Istenen uygulama orani. Uygulama oranini girmek ve
goriintiilemek i¢in kullanilir. Kontrol sistemi belirli bir iiriiniin
irtin akisin1 ayarlamak i¢in kalibrasyon faktoriinii kullanir. VRC
veya manuel mod kullaniliyorsa bu 6zellik devre dis1 birakilir.

3 Istenen uygulama oranini, 6n ayarli oran artis1 miktarinca
artirir/azaltir (artis, 6 ile gosterilen diigme segilerek ayarlanir).

4 Istenen uygulama orani 6n ayarlari. Bunlar kullanici taniml
varsayilan uygulama oranlaridir (6 ile gosterilen diigme
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secilerek ayarlanir). Bu simgelerden biri secildiginde uygulama
orani o degere ayarlanir.

5 Oran kontrol modu segme araci. VRC'yi veya Otomatik kontrolii
secmenize olanak tanir.

El ile kumanda da secilebilir. Otomatik Béliim Kontrolii'niin el
ile kumanda modunda ¢alismayacagini unutmayin. El ile
kumanda modunda, istenen oran gri renkle gosterilir ve + ve -
diigmeleri kullanilarak gercek oran ayarlanabilir.

6 Uriin secimi. Tankin {iriin se¢cim penceresini acar. Bkz. Uriin
secme, sayfa 78.

7 Tank dolum. Kullanilmakta olan {irtine hacim eklenmesi i¢in
tank dolum penceresini acar. Bkz. Tanklar1 doldurma, sayfa 75.

8 Tank uygulamasi1 agma/kapama diigmesi. Tank agikken yesil,
tank kapaliyken kirmizi renkle gosterilir. Tek tankli araglar i¢in
bu gosterilmez.

9 Belirli bir tankla ilgili en fazla bes parametreyi goriintiiler.
Goriintiilenebilecek parametrelerin listesinin bulundugu bir veri
ozellestirme penceresini agar.
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6.5. Tank paneli kullanimi

6.5.1. Tank renkleri

Gri tank. A¢gma/Kapama diigmesi kirmizi.
Sistem beklemede. Tank kapali.

Ana Anahtar'1 ve tank agma/kapama diigmesini kontrol
edin.

Kirmiz1 tank. A¢ma/Kapama diigmesi yesil.
Tank acik ama bos.

Mavi tank. A¢cma/Kapama diigmesi yesil.

00-1

. Tank dolu ve acik durumda.
50001

Mavi renk sinir ¢izgisi kalan yaklasik {irlin seviyesini
gosterir.

Not: Tank durulanacak oldugunda, tank rengi turuncu olarak yanip
sonecektir.
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6.5.2. Tanklari doldurma
Piiskiirtiicii tanklarin1 doldurmak igin:

1. Tank Dolum diigmesini se¢in.

Tank Dolum ekrani goriintiilenir.

i HACIM

(=) 510.55L

[ B HACIM ARTISI
(s o.00L

Puskirtme Tanki Otomatik Doldurma
Kontrola

Durulama Tanki Otomatik Doldurma
Kontroli

‘ Tank Temizleme Kapal

wleix v

E Hacmi ayarla: Tanktaki {iriin hacmini belirler.

E Hacim artis1: Araclarla tanktaki hacmi artirirken kullanilacak olan
hacim degerini belirler.

Tanki kapasitede doldur: Kurulum ekraninda girilen kapasitede
tank1 doldurur (Alet / Piiskiirtiicii / Sivi / Tank).
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6.5. Tank paneli kullanimi

E Artisa gore hacmi artir: Hacim artisi i¢in belirlenen hacme
gore triin ekler.

Kalibrasyonu ayarlama

Bu segenek, bilinen bir baglangi¢ hacmi ve bitis hacminde bilinen bir
hata oldugunda kalibrasyon faktoriinii ayarlamak i¢in kullanilir.
Kalibrasyon faktoriinlin hesaplanan ve gercek kalan hacim arasindaki
ylizde farkina gore otomatik olarak yeniden hesaplanmasini saglar.
Bu 06zellik, kalan iiriintin goriintiilenen ve bilinen degerleri arasinda
tutarsizlik oldugunda yararli olabilir.

1. Kalibrasyonu Ayarla 6gesini segin.

2. Kalan Gercek Hacim 06gesini segin.

3. Tanktaki kalan iirtin hacmini girin ve onaylayin.
Kalibrasyon Ayarlama ytizdesi otomatik olarak hesaplanir.
Otomatik dolum kontrolu

Bu secenek, tank dolumuna bir akis dlger bagl oldugunda tankin
belirli bir miktarda siv1 ile doldurulabilmesini saglar. Alet /
Piiskiirtiicii / Sivi / Tank Doldurma kisminda, ayar ekraninda
TANK DOLDURMA MODU icin Akis Olcer secimi yapildigindan
emin olun.

Piiskiirtme Tanki Otomatik Doldurma Kontroli

HEDEF TANK HACMI
1000.00 L
DOLDURMA ONAYARI 1
1000.00 L
f DOLDURMA ONAYARI 2
828 s5000.00L

Tank Doldurma Kapali

! 511 L
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o Hedef tank hacmi: Tankta gereken {iriin hacmini belirler.

o BB Tank: kapasitesinde doldurur.
o Doldurma énayar 1 /2: iki 6nayarli tank hacmini ayarlar.

--
o EMR: Onayarli degerlere doldurur.

. n: Tank hacmini sifir olarak ayarlar.
. Mevcut tank hacmi: Tankta o anda mevcut iiriin hacmidir.

. E Hedefe kalan hacim: Hedef hacme ulagmak ic¢in eklenmesi
gereken tiriin miktaridir.

1. Tanki gereken hacimde doldurmaya baslamak i¢in Tank
Doldurma Kapah 6gesini se¢in.
@)
2. Alternatif olarak, tank kapasitesini doldurmak i¢in U ogesini
secin.
Tank Durulama acgik/kapali
Piiskiirtme tamamlandiktan sonra kimyasal tankini durulamak i¢in
temiz su tankini kullanmak tizere bir roleyi etkinlestirir. Ayar ekraninda

Alet / Piiskiirtiicii / Su Aktarimi / Tank / DURULAMA
KONTROLU 6gesinin etkin oldugundan emin olun.
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6.6. Urlin segme

6.6. Uriin secme
6.6.1. Uriin segcme/ekleme
Yeni bir iirlin segmek ya da eklemek igin:

1. Uriin Yapilandirma diigmesini secip ardindan Uriin Sec dgesini
secin.

Uriin Sec

E Uriin Seg

Ji Kanisim Seg

Formiil Hesaplayici

Uriin Yapilandirmasi ekrani goriintiilenir.

1: SPRAY LIQUID 1

B8 OROUN ADI
& SPRAYLIQUID1

PUSKURTME ORANI
20.0 L/ha

ORAN ARTISI
@ 5.00 L/ha

) ORAN ONAYARI2
2 40.0 L/ha

2. Listeden bir iiriin segmek veya yeni bir iiriin eklemek icin URUN
ADI 6gesini segin. Uriin / Siv1 8gesi altindaki kurulum
ekranindaki tanimlanan {iriinler burada goriintiilenir.
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yeni Uriin...

FERTILISER

SPRAY LIQUID 1

UREA

‘ WATER

x| v

Yeni Uriin 6gesini segmek Yeni Uriin Kurulum Sihirbazin1 agar.

Yeni bir lirlin eklemek icin sihirbazi izleyin. Sifirdan yeni bir iiriin
olusturmak icin Ozel Uriin 6gesi veya listeden bir {iriin sablonu
secilebilir. Kullanilabilir bazi {iriin sablonlarinin yalnizca graniiler
tiriinler icin gecerli oldugunu unutmayn.

o Piiskiirtme oram: Onayar uygulama oranini tanimlar.

o Oran artisi: Operator uygulama oranini yiikselt/diisiir diigmesine
bastiginda uygulama oraninin ne kadar degisecegini tanimlar. Oran,
sabit bir oran Olglisiinde veya Piiskiirtme Orani icin ayarlanmis
oranin belirli bir ylizdesi Olgiisiinde degistirilebilir. Oran artis1 tipini
degistirmek ig¢in:

1. Kurulum ekraninda Kullanici / Bolge / Birimler 6gesini secin.
UYGULAMA ORANI ARTIS TURU, Sabit oran veya
Onayar 1 Yiizdesi olarak ayarlanabilir. Not: Onayar 1,
Piiskiirtme oram i¢in girilen degerdir.

e Oran onayan 2: Alternatif bir 6nayar uygulama oranini tanimlar.
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6.6. Urlin segme

6.6.2. Karisim se¢gme

Karisim Seg secenegi, tank1 doldurmak i¢in gereken kimyasal ve
tastyiciy1 miktarini tanimli bir piiskiirtme oraninda hesaplamak tizere

kullanilabilir.

1. Uriin Yapilandirma diigmesini secip ardindan Karisim Seg
secenegini belirleyin.

Uriin Sec

Uriin Seg
Kansim Seg

#  Formiil Hesaplayici

Karisim Se¢ ekrani goriintiilenir.

Karisim Sec

KARISIM SN TAsIYICH
W WHEAT PRE EM ¢ 4N WATER
@ g.;SAKN‘fRTME @ ORAN ARTIS! @ ORAN ONAYARI2
200 L/ha A 5:00 L/ha 5 40.0 L/ha

Uriin I Oran ‘ Quantity To Use

SAKURA 20.0 L/ha 500.00 L

ROUNDUP ’ 5.00 L/ha 125.00 L

WATER 175 L/ha 4375.00 L

T

2. Gereken karistmi Karisim agilir listesinden segin.

80



Bolim 6 — Calisma

Karisimlar, Uriin / Tank Karisimlar / Karisimlar 6gesi altinda
tanimlanmistir. Bkz. Karigimlarin ayarlanmasi, sayfa 62.

. Bir Tasiyic (su gibi) secin. Uriin / Stv1 63esi altindaki kurulum
ekranindaki tanimlanan {iriinler burada goriintiilenir.

. Mevcut ¢alisma i¢in gerekli Piiskiirtme orani, Oran artis1 ve
Oran onayar2 degerlerini girin.

Oran artis1 operator uygulama oranimi ytikselt/diisiir diigmesine
bastiginda uygulama oraninin ne kadar degisecegini tanimlar. Oran
onayan 2 alternatif bir 6nayarli uygulama orani tanimlar.

Tank1 doldurmak i¢in gerekli olan miktar goriintiilenir. Onay
isaretini segmek karisimi tanka atar.
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6.6.3. Formul hesaplama

Formiil hesaplayici, tam kimyasal miktarini ve gereken tank
doldurma sayisin1 veya mevcut miktarla piiskiirtiilebilecek alani
hesaplamak i¢in kullanilacak olan bir dizi parametreyi etkinlestirir.

1. Uriin Yapilandirma diigmesini secip ardindan Formiil
Hesaplayic 68esini segin.

Uriin Sec

Uriin Seg

Kanisim Seg

di Formiil Hesaplayici

Formiil hesaplayici goriintiilenir.

Formiil Hesaplayici
Adim 1:

Bu, formil hesaplayic sihirbazidir. Size formil hesaplama sirecinde kilavuziuk
edecektir.

Lutfen verileri girin ve ileri 6gesini segin.

+58=— SUNUNLA iLGILI FORMUL:
: Sabit Alan ve Oran
; ALAN
| Alan Secin ’ 100.00 ha

PUSKURTME ORANI
70.0 L/ha

[ TANK HACMI
=1 5000.00 L

2. Asagidaki bilgileri doldurduktan sonra ileri 6gesini secin.
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o Sununla Ilgili Formiil:
» Sabit alan ve oran: Sabit bir alan i¢in gereken karistm miktarini
sabit piliskiirtme oraninda hesaplar.

» Sabit oran: Sabit piiskiirtme oran1 i¢in miimkiin olan alan1 sinirh
bir karisim miktariyla hesaplar.

« Sabit alan: Sabit bir alan i¢in miimkiin olan piiskiirtme oranini
sinir bir karisim miktariyla hesaplar.

» Sabit oranda bos tank: Sabit piiskiirtme oran1 i¢in miimkiin olan
alan1 tankta kalan karisimla hesaplar. (Alan Se¢ ve Alan 6gesi gri
renkte gosterilir.)

o Alan se¢: Alan1 otomatik olarak hesaplamak igin se¢ili olan gecerli
miisteri/ciftlikten birden fazla alan se¢ilebilir. Alan Ekle diigmesini

H secin ve gerekli alanlar1 vurgulayip onaylayin. Toplam alan
gorintiilenir.

o Alan: Gereken alan1 girin. Alternatif olarak Alan se¢ segenegi,
secilen alanlarin alanini hesaplamak i¢in kullanilabilir.

o Piiskiirtme orani: Gereken piiskiirtme oranini girin.
o Tank hacmi: Kullanilacak olan tankin hacmini girin.

. Gereken karisimi (bkz. Karisimlarin ayarlanmasi, sayfa 62) ve
tastyicty1 (liste sivi iiriinleri gosterir, bkz. Uriin segme/ekleme, sayfa
78) belirleyip ileri 6gesini segin.
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6.6. Urlin segme

Formiil Hesaplayici
Adim 2:

Litfen tasiyici, Urin listesi ve uygulama oranini ekleyin

H KARISIM S TAsIYICH
WHEAT PRE EM 4 4 ¥ WATER

Oriin | Oran

SAKURA 20.0 L/ha

ROUNDUP 5.00 L/ha

Hesaplama sonuglar1 goriintiilenir.

Formiil Hesaplayici

Adim 3: Formil hesaplayici:

islenen alan 100.00 ha Piiskiirtme oraninda 70.0 L/ha
Gereken tank doldurma sayisi: 2

Oriin Oran Kullanilacak Miktar | Tank Doldurma | Son Tank Doldurma

SAKURA | 20.0 L/ha 2000.00 L 1428.57 L 571.43L
ROUNDUP  5.00 L/ha 500.00 L 357.14 L 142.86 L

WATER 45.0 L/ha 4500.00 L 3214.29 L 1285.71L

Evet secenegini belirlemek formiilii segilen tanka atar. Formiil
atanmadan formiil hesaplayici kapatilirsa sonuglar, hesaplayici
yeniden agilinca tekrar goriintiilenir.
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6.7. Yapilandirma ve kalibrasyon

1. Ekranin sagindaki ara¢ gubugundan Yapilandirma 6gesini se¢in
%

Yapilandirma ekran1 goriintiilenir.

Yapilandirma

EL iLE
AYARLANAN HIZ

6.7.1. El ile ayarlanan hiz

Kullanicinin, el ile ayarlanan hizi belirlemesine ve Kurulum ekraninda
Alet / Piiskiirtiicii / Hiz Kaynagi 6gelerinde yapilan se¢imleri gegersiz
kilmasina olanak tanir. Bu 6zellik ancak arag sabit konumdaysa veya
GPS seciliyken sinyal yitirilirse kullanilabilir. Hiz, uygulama oranlarini
hesaplamak i¢in kullanilir.

El ile yapilan ayarin bazi otomatik o6zellikleri devre dis1 birakacagini ve
caligma i¢in Onerilmedigini unutmayin. Sadece noziiller i¢in sabit
testlerde kullanilmalidir. Piiskiirtiiciiyti normal kosullarda ¢alistirmadan
once dogru hiz kaynagina degistirilmelidir.

o Elile ayarlanan hiz ekrani: El ile ayarlanan hizin girilmesini
saglar. Bu gosterge, Kurulum ekraninda Alet / Piiskiirtiicii / Hiz
Kaynag@i 6gesindeki hiz kaynagi olarak secilirse Tekerlek Sensorii
0gesi olarak degisir (bkz. Piiskiirtiicli meniisii ayarlari, sayfa 36).
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6.7. Yapilandirma ve kalibrasyon

6.7.2. Tekerlek sensoru kalibrasyonu

Kurulum ekraninda Alet / Piiskiirtiicii / Hiz Kaynagi lizerinden
Tekerlek Sensorii 6gesi secilmisse direksiyon faktorii kalibre
edilmelidir.

Direksiyon faktorii, direksiyon hizi sensoriinden alinan metre/atim
degerini belirler.

1. Yapilandirma ekranindan Tekerlek Sensorii 68esini segin.

Yapilandirma

Direksiyon Sens...

44 2.00000 m/
< atim

’ TANK

BUM

Otomatik Hiz Kalibrasyonu sihirbaz1 goriintiilenir.

2. Tekerlek sensoriinii kalibre etmek i¢in sihirbaz komutlarini
uygulayin.

6.7.3. Tank

Formiil hesaplayiciy1 (bkz. Formiil hesaplama, sayfa 82) ve akis
Olgeri goriintiler:

o Akis oOlger: Akis dlcerin kalibrasyon katsayisi bilinmiyorsa ve
Kurulum ekraninda Alet / Piiskiirtiicii / Siv1 / Akis 6gesine
girilmisse kullanilacak olan akis olger kalibrasyon sihirbazini
goruntiiler. Bkz. Akis Olger kalibrasyonu, sayfa 89.
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6.7.4. Bum

Bum

B nNozUL
B 01

#' DAMLA BOYUTU
‘4" Orta

’ ORAN TABLOSU

Not: Birden fazla bum mevcutsa her bir bum i¢in bu ayarlarin
tanimlandigindan emin olun.!

e Noziil: Noziil se¢imini goriintiiler. (Yalnizca tekli piiskiirtme hatt
araglar1 igin gosterilir. Kurulum ekraninda Alet / Bum / Piiskiirtme
Hatt1 6gesi aracilifiyla da se¢im yapilabilir.)

o Damla boyutu: Secilen noziil i¢in belirlenen damla boyutlari
arasindan se¢im yapin. Bkz. Noziillerin ayarlanmasi, sayfa 28.

e Oran tablosu: Noziil ayar ekranlarinda yapilandirilan basinglara
gore her bir damla boyutu i¢in farkli hizlardaki olas1 piiskiirtme
oranlarini1 gorlintiiler (bkz. Noziillerin ayarlanmasi, sayfa 28).

Oran Tablosu: Bum 1

hesaplanmigtic

w |15 km/... | 20 km/... | 25 km/... 30Ik'l‘|‘|.fs..,
0.00 0.00 0.00 0.00
0.36 0.27 0.21 0.18
0.36 0.27 0.21 0.18

0.41 0.31 0.25 0.21

ICoklu bum segenegi yalnizca belirli miisterilere sunulmaktadir. Bilgi almak i¢in bayinizle
iletisime gegin.
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6.7.5. Yikama programi

Suyun Onayarl bir siire boyunca otomatik olarak belirli bir
giizergahtan yonlendirilmesi i¢in bir ¢oklu adimli yikama programi
olusturulabilir. Yikama programini ayarlama talimatlar1 i¢in Yikama
programi ayari, sayfa 58'e basvurun.

Yikama programini ¢alistirmak i¢in:

1. Yapilandirma ekranindan Yikama Programim segin.

Yikama Programi

KALAN TOPLAM SURE ADIM KALAN ADIM SURESI
15.0s -

Cikis islev Adi . Cikis Durumu

1 Tank 1 Kontrol Kanah 0.0%
2 Tank 2 Kontrol Kanah 0.0%

3 Tim Hatlar Kapal

2. Yikama programini baslatmak icin ogesini se¢in. Kalan
toplam siire, gecerli adim numarasi, gecerli adim i¢in kalan siire
ve ¢ikis durumlar1 goriintiilenir.

Not: diigmesi ile yikama programindan cikilir.

A~

Duraklatma diigmesi s zamanlayiciy1 duraklatir ancak ¢ikislar
gecerli durumunda birakar.

Sifirlama diigmesi n programi basa dondiirtir, ¢ikislarin orijinal
durumuna donmesine yardimci olur.
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6.7.6. Akis olcer kalibrasyonu

Akis Olger kalibrasyonu sivi litresi basina akis dlgerden atim sayisini
belirler.

Akis olgeri kalibre etmek i¢in:
1. Piskiirtiicti yapilandirma ekranindan Tank 6gesini secin.

Yapilandirma

=, 2.00000 m/
= atim

TANK

BUM

2. Gerekli tankin, sol ve sag tank diigmeleri kullanilarak segildiginden
emin olun (birden fazla tank varsa).

3. Tank ekranindan Akis Olger 6gesini secin.

Otomatik Akis Kalibrasyonu sihirbazi goriintiilenir.
4. Akisi, bir boliim ¢ikisindan kalibrasyon kovasina yonlendirin.
5. Ana anahtan etkinlestirin. Ileri gesini segin.

6. Yeterli miktarda siv1 lirlin elde edilene kadar siv1 tahrikini ¢alistirin.
(Olgiilen hacim ne kadar fazlaysa akis 6lcer kalibrasyonu da o kadar
dogru olur. Akisi ve basinci yiikseltmek ya da diistirmek i¢in + ve —
diigmeleri kullanilabilir.). Stv1 tahrikini kapatmak i¢in ana anahtari
devre dis1 birakin ve ileri 6gesini secin.

7. Kalibrasyon kovasinda {iriiniin hacmini 6l¢iin.

8. Kalibrasyon sihirbazinda Tutulan Hacim 6gesini secip kalibrasyon
kovasinda olgiilen s1vi miktarini girin ve ardindan ileri 6gesini
secin.

9. Goriintiilenen, hesaplanan akis faktoriinii onaylayin.
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6.8. Alan sayaglarinin ayarlanmasi

6.8. Alan sayaclarinin ayarlanmasi

Dagiticilar, plskiirtiiciiler ve tohumlayicilarda kullanilan alan
sayaglari islenen alan, kullanilan {iriin, ¢alisma siiresi, ortalama oran
ve verimlilik orani gibi verileri kaydetmek i¢in kullanilir. Alan
sayaclar1 ISO aletleri ile birlikte kullanilamaz.

Not: Alan sayagclari i¢in kaydedilen degerler pdf is raporunda
basilmastir.

Alan sayaclarini etkinlestirmek i¢in:

I. Kurulum ekraninda Sistem / Ozellikler ~ % / Alet
ogesini secin.
Alet Ozellikleri

%S?:gll.ﬁ - \\.L" SU MUHAFAZASI HYPRO PROSTOP-E
< Etkin 3¢ Devre Disi s¢ Devre Disi

* PEGIIREN ORAN W azot ALGiLamA LH 115000 ORAN SENSORU
@

KONTROLU A
W
Devre Disi \"s¢ Devre Disi 3¢ Devre Disi

£ Pl GOREV VERISI 3D MAHSUL iZLEME
> 9¢ Devre Disi 1#isse Devre Disi

W 5| AN SAYACLARI ATA ﬂgﬁ#&(}BLLLM YUKSEKLIGI

-.5 Etkin (Is Basina Kaydedildi) = % Devre Disi

i$ ALAN SAYACLARINI ANA ANAHTAR
] SIFIRLA G ACILDIGINDA KURULUM M...
Iste Devre Disi

2. ALAN SAYACLARI se¢enegini belirleyip asagidakilerden birini
secin:

o Etkin (Is basina kaydedildi): Alan sayaclar1 her is icin ayr
olarak kaydedilir (bir 1s baslatilip kapsam olusturulduktan sonra
bagka bir is secilip kapsam olusturulursa ilk ise geri donmek ilk
isteki alan sayaclarini goriintiiler).

o Etkin (Alet Basina Kaydedildi): Alan sayaglar isler arasinda
devam eder ancak yeni bir alet yliklemek yeni alan sayaclarini
goriintiiler. 11k alet yeniden yiiklendiginde alan sayaglar1, bu
aletin son kullanildig:1 sekliyle goriintiilenir.
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o Etkinlestirildi (Her bir is ve alet i¢cin kaydedildi): Isler ve
aletler i¢in ayr1 alan sayaglari mevcuttur.
Alan sayaclarini sifirla

Bu segenek yalnizca is basina alan sayact 6gesi etkinlestirilmisse
kullanilabilir.

o Hicbir Zaman: Alan sayaclarinin el ile sifirlanmasi gerekir; aksi
takdirde sayagclar veri biriktirmeye devam eder.

o Iste: Bir is silindiginde alan sayaglarmin sifirlanmasi gerekip
gerekmedigi sorulur.

o Otomatik: Yeni bir is olusturuldugunda veya bir is silindiginde
alan sayaglar1 otomatik olarak sifirlanir.

Alan sayaclarin1 kullanmak i¢in:
1. Ekranin sagindaki ara¢ cubugundan Alan Sayaglar1 6gesini secin.

Not: Her ikisi de etkin oldugunda is ve alet alan1 sayaglari igin ayr1
bir simge gosterilir.
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6.8. Alan sayaglarinin ayarlanmasi

s Alan Sayaci 1

FT o B
<[ = [~

W 0.00ha

0.0 %

E‘ 0.00 L
& C00:00:00

¥, oumha

~N OO bhs W

<[]

Etkin alan sayacit numarasini ayarla

Alan sayaci penceresini sifirla
Islenen alan

Kullanilan {iriin

Caligma siiresi

Ortalama oran (alan)

N O a0 A WODN -

Verimlilik stresi

2. Verilerin kaydedilecegi alan sayacini belirlemek i¢in Etkin Alan
Sayac Sayisini Belirle 6gesini secin ve gereken sayaci belirleyin.

Ayni1 konudaki verileri kaydetmek icin her seferinde ayni1 alan
sayac1 secilmelidir.

Alan sayacina kaydedilen veriler pencerenin alt yarisinda
gorintiilenir.

3. Her alan sayacina kaydedilen verileri goriintiilemek i¢in oklari
kullanin veya ortadaki Alan diigmesini secin.
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Bolim 6 — Calisma

4. Her depoda saklanan verileri goriintiilemek i¢in oklar1 kullanin
veya ortadaki Tank 6gesini segin.

Alan sayaci penceresini sifirla

Bir tankla ilgili verileri, secili is veya alet alan1 sayacini veya tiim is
veya alet alan1 sayaglarini sifirlamak icin bu segenegi belirleyin.

Alet Alan Sayacinm Sifirla is Alani Sayacini Sifirla

| Tank: Sifirla | Tanki Sifirla
| Alet Alan Sayacini Sifirla ‘ is Alani Sayacini Sifirla

‘ Tamn Al g‘;;éayacla i Ti,‘lm is Alani Sayaclanni Sifirla
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6.9. Ana anahtarin kullanilmasi

6.9. Ana anahtarin kullaniimasi

Kurulum ekraninda (Alet / Operator Girisleri / Ana Anahtar)
Sanal segenegi belirlendiginde Calisma ekranindaki Piiskiirtiicii Ana
Anahtar puskiirtiicii sistemini agar. Bkz. Ana anahtar ayari, sayfa 16.

Anahtar ayrica sistemin hazir olma durumunu gosterir.

Yesil
Piiskiirtme Denetleyicisi acik ve

calisir durumdadir. Piiskiirtiiciiyii
kapatmak i¢in Ana Anahtar'1 se¢in.

| Piiskiirtme Denetleyicisi beklemede.
Piiskiirtiiciiyii agmak i¢in Ana
Anabhtar't secin.

Kirmizi

Piiskiirtme Denetleyicisi kapalidir ve
kullanilamaz. Sorunun olasi
nedenlerini gormek i¢in Ana
Anabhtar't secin. Asagidaki ornege
bakin.

Ana Anahtar Durumu Yesil, sistemin hazir oldugunu gosterir.

Kirmizi, sistemin hazir olmadigini
gosterir.

Ana ekrana donmek i¢in ogesini
secin ve gerekli eylemi tamamlayin.

Alarm zili diigmesi etkin alarm sayisini
gosterir.

Kalibre edilen alet, akis kalibrasyon
faktoriinlin ayarlanmadigini gosterir (bkz.
Akis Olger kalibrasyonu, sayfa 89).
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Bolim 6 — Calisma

6.10. Harici tus takiminin ¢alistiriimasi

Tus takimai, secilen islevleri kontrol etmek iizere kabin ve/veya
puskiirtiicii ¢ergevesinde kullanilabilen harici bir cihazdir. Kurulum
bilgileri i¢in bkz. Tus takimi ayari, sayfa 21.

I8 {622 | 31 I B4 i PAS || 7

511E6H | b7a | 8 I B i

&% TOPCON

LED davranisi
o Atanmis bir islev kullanilabilir degilse LED kirmizi renkte yanar.
 Bir islev kullanilabilir ancak etkin degilse LED sar1 renkte yanar.
 Bir islev kullanilabilir ve etkinse LED yesil renkte yanar.

o Atanmuisg bir islev artirma/azaltma tiirtinde bir diigmeyse deger
degistirilirken yesil LED yanip soner ve sarit LED yanmaya devam
eder.

95



6.10. Harici tug takiminin ¢aligtiriimasi
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Bolum 7 — Apollo ECU Bilgileri

Iki tiir Apollo ECU'su mevcuttur:
e CM-40, ana kontrol modiiludiir.
o EM-24, Giris/Cikis genisletme modiiliidiir.

7.1. Apollo ECU'su LED'lerinin Anlami

d ok !
- 4

(b Gii¢c LED"

|-1-| Iletim LED'i

Iil Allm LED"

! ECU Durum LED'i

Not: ECU'da bir ariza olusursa bir hata kodu goriintiilenebilir. Bkz.
Apollo ECU'su hata kodlari, sayfa 101.

7.1.1. Gug LED'leri

Gili¢ LED'leri CM-40 ve EM-24 ECU'larinda farkli davranig gosterir.

Apollo ECU'lar i¢in asagidaki 12 V gii¢ tiirleri gecerlidir:
o ECU giicii: Dahili lojik ve sensor gii¢ kaynaklarina gii¢ saglar.
« solenoid giicii: Rolelere ve H kopriilerine gii¢ saglar.

o VCB solenoid giicii: (Dikey Soket Panosu) ECU soketlerine
saglanan giig.
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7.1. Apollo ECU'su LED'lerinin Anlami

CM-40 Giig LED'| ®

LED durumu Gii¢ durumu

Yesil ECU giicii acik
solenoid giicii agik

VCB solenoid giicii agik

Sar1 ECU giicii acik
Solenoid veya VCB solenoid giicii agik

Yanip sonen sar1 151k | ECU giicii agik
solenoid giicii kapali

VCB solenoid giicii kapali

Kirmizi ECU, solenoid, VCB solenoid veya sensor giicii arizasi
solenoid ve VCB solenoid giicii kapali
etkilenen sensor kaynaklari kapali

bir alarm verilir

Kapali ECU, solenoid, VCB solenoid ve sensor giicii kapali

Sensor gii¢ kaynaklarinda bir ariza yoksa ECU agikken sensor giicii
aciktir.

EM-24 Giig LED| ®

LED durumu Gug durumu

Yesil ECU giicii acik

solenoid giicii agik

VCB solenoid giicii agik

sensor giicl (5 V, 8 V ve 12 V) acgik

Sar1 ECU giicii acik

solenoid giicii agik

VCB solenoid giicii agik

bazi veya tiim sensorlerin giicti kapali
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Bolum 7 — Apollo ECU Bilgileri

Yanip sOnen sart1 151k

Gug durumu

ECU giicii agik
solenoid giicii kapali

sensor glicli kapali

VCB solenoid giicii kapali

Kirmizi

bir alarm verilir

ECU, solenoid, VCB solenoid veya sensor giicii arizasi
solenoid ve VCB solenoid giicii kapali
etkilenen sensor kaynaklari kapali

7.1.2. iletim LED'i [

LED durumu lletisim durumu

Yanip sonen yesil
151k

Bu durum, kontrol islemcisinin uygulama bellenimini

calistirdigini gosterir.

Yanip sonen
kirmizi 151k

LED KAPALI durumdaysa 6n yiikleyici ¢alistyordur.

7.1.3. Alim LED'i I

!

LED durumu iletisim durumu

Yanip sonen yesil 151k

Ana siiriimle iletisim kuruluyor. CAN arizas1 yok.

Sar1

Ana stirtimle iletisim yok. CAN arizas1 yok.

Yanip sonen sart1 151k

calistyor.

Ana stirtimle iletisim kuruluyor. CAN, hata aktif modda

Kirmizi

kapal1).

Ana siirlimle iletisim yok. CAN veri yolu arizasi (veri yolu

Yanip sonen kirmizi
151k

calistyor.

Ana stirtimle iletisim kuruluyor. CAN, hata pasif modda
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7.1. Apollo ECU'su LED'lerinin Anlami

7.1.4. ECU durum LED'i |

LED durumu ECU durumu

Yesil Kontrol ¢ikisina (PWM ve role) izin verilmez. Giig, iletisim ya da
ECU yapilandirma arizasi yok.

Sar1 Kontrol ¢ikis1 engellenmis. Etkin ariza yok. Ornegin: "siiriicii
etkin".

Yanip sonen | Etkilenmemis alt sistemler i¢in kontrol ¢ikigina izin verilir.

sar1 151k Uyar1 seviyesi arizasi etkin. Bir alarm goriintiilenir. Ornegin:
"rolede asir1 akim".

Kirmizi Kontrol ¢ikisi engellenmis.

Ariza/hata durumu. Bir alarm verilir.

Kapal1 On yiikleyici ¢alistyor.
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Bolum 7 — Apollo ECU Bilgileri

7.2. Apollo ECU'su hata kodlari

7.2.1. Hata seviyeleri
Hata ve arizalar icin ii¢ farkli 6nem seviyesi bulunur.

Onem

.. Aciklama
seviyesi
Hata/ariza| Tim kontrol ¢ikislar1 durdurulur. Roleler ve aktiiatorler kapatilir.
Uyari Kontrol ¢ikisi, arizadan etkilenmeyen alt sistemler i¢in devam eder.
Ornegin, bir sensor giic kaynaginda asir1 akim meydana gelirse roleler
kapatilmaz.
Bilgi Kontrol ¢ikis1 etkilenmez.

7.2.2. Hata kodu imzasi
Goriintiilenen hata kodlarinda asagidaki imza bulunur:

|IOGGPPDDEE
Her say1 ciftine iligskin bilgiler asagidaki boliimde verilmistir.
Not: Bu on altilik bir sayidir. 16'lik taban aritmetigi kullanilmalidir.

7.2.3. CM-40 ECU'su hata kodlari
EE - ECU hata durumu

Bu iki say1, yiiksek onem seviyesinde hata/ariza barindiran ECU alt
sistemlerinin bir gostergesidir.

EE tarafindan belirlenen, her alt sistemdeki belirli hatalar 6nceki
sayilarin (IOGGPPDD) desifre edilmesiyle bulunabilir.

Tiim ytiksek onem seviyesindeki hatalar onceki sayilarda bulunmaz. Bu
durumda yalnizca arizali alt sistemler belirlenir. Bu durumda,
IOGGPPDD sifir (goriintillenmez) olabilir ve yalnizca EE bir degere
sahip olur.

Onceki sayilardan herhangi biri sifir degilse ancak hata durumu sayilari
(EE) sifirsa onceki sayilar tarafindan belirlenen ariza yalnizca bir uyari
veya bilgilendirmedir.
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7.2. Apollo ECU'su hata kodlari

EE Degeri Alt sistem

01 Iletisim (CAN)

02 Siiriicti (H Kopriileri veya roleler)
04 Giig

08 Genel

10 ECU girisi/cikist

DD - Surucu hatalari

Bu sayilar, Stiriicii alt sistemindeki bagimsiz arizalar1 tanimlar.

DD Degeri Alt sistem

01 H Koprisii A (kanal 1 ve 2) asir1 sicaklik uyarisi
02 H Koprisii B (kanal 3 ve 4) asir sicaklik uyarisi
04 Donanimda asirt akim nedeniyle kapanma

08 Yazilimda agir1 akim nedeniyle kapanma

20 Siiriicli kapanmast

40 Role asir1 akim arizasi

PP - Gug hatasi bayraklari

Bu sayilar, gii¢ alt sistemindeki arizalar1 tanimlar.

PP Degeri Alt sistem

01 Solenoid giiclinde yetersiz voltaj

02 Solenoid giiciinde asir1 voltaj veya asirt akim

04 Soket panosu solenoid giiclinde asir1 voltaj veya asirt akim
08 ECU giiciinde asir1 voltaj ya da asir1 akim

10 12 V sensor gliciinde asirt akim

20 5V sensor giiciinde asirt akim

40 Solenoid giicii MOSFET kapali

80 ECU giici MOSFET kapali
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GG - Genel bayraklar

Bu sayilar, ECU'yu etkileyen fakat diger herhangi bir alt sistemi veya
kategoriyi etkilemeyen arizalarla ilgili bilgi verir veya bu arizalar
tanimlar.

GG Degeri Alt sistem

01 Nakliye/devre dis1t modu etkin

02 ECU bekleme modu etkin

04 Cikislar devre dis1 ve yazilim yapilandirmasi temizlendi
08 ECU yazilim yapilandirma hatasi

O - ECU girisi/¢ikisi bayraklari

Bu sayilar, ECU giris ve ¢ikislarindaki hatalar1 tanimlar.
10 Degeri Alt sistem

01 Giris yakalamada yiiksek frekans

7.2.4. EM-24 ECU'su hata kodlari

EE - ECU hata durumu

Bu sayilar, CM-40 ECU'su aciklamasiyla aynidir. Sayilar sifir degilse
EE, yiiksek onem seviyesindeki hatalar1 tanimlar. Sayilar sifirsa onceki
sayilar tarafindan verilen hata, yalnizca bir uyari veya bilgilendirmedir.

EE Degeri Alt sistem

01 Iletisim (CAN veya SPI)
02 Siiriicii ¢ikisi (roleler)
04 Gli¢

08 Genel

10 ECU girisi/¢ikist

DD - Surucu hatalari

Bu sayilar, Siiriicii alt sistemindeki bagimsiz, arizali bilesenleri tanimlar.
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7.2. Apollo ECU'su hata kodlari

DD Degeri Alt sistem

40

Rolede asir1 akim

PP - Gug hatasi bayraklari

Bu sayilar, gii¢ alt sistemindeki arizalar1 tanimlar.

PP Degeri Alt sistem

01 Solenoid giiclinde yetersiz voltaj

02 Solenoid giiciinde asir1 voltaj veya asirt akim

04 Soket panosu solenoid giiclinde asir1 voltaj veya asir1 akim
08 ECU giiciinde asir1 voltaj ya da asir1 akim

10 5V sensor giiciinde asirt akim

20 8V sensor giiciinde asirt akim

40 12 V sensor gliclinde asir1 akim

80 Solenoid giicii MOSFET kapal1

GG - Genel bayraklar

Bu sayilar, ECU'yu etkileyen fakat diger herhangi bir alt sistemi veya

kategoriyi etkilemeyen arizalarla ilgili bilgi verir veya bu arizalari

tanimlar.

GG Degeri Alt sistem

01 Nakliye/devre dis1t modu etkin

04 Cikislar devre dis1 ve yazilim yapilandirmasi temizlendi

08 ECU yazilim yapilandirma hatasi

10 Yedek CPU ile iletisim yok (yedek CPU 6n yiikleyici modunda)
20 Ana ve yedek CPU bellenimi uyumsuzlugu

|O - ECU girisi/cikigi bayraklari

Bu sayilar, ECU giris ve ¢ikislarindaki hatalar1 tanimlar.
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10 Degeri Alt sistem
01 Giris yakalamada yiiksek frekans

7.2.5. Hata kodlarini desifre etme

Bu Ornekler, imzay1 kullanarak hata kodlar1 desifre etmeyi
gostermektedir.

Ornek 1
Bu 6rnek, hem CM-40 hem de EM-24 igin gegerlidir.

|IOGGPPDDEE = Hata imzas1
0000010004 = Hata goriintiilenir (Sunrise'da 10004 goriintiilenir)

Goriintiilenen hata, Evrensel Terminal modunda ti¢ degere ayrilmistir.
Bu degerler birlestirilmelidir.

Goriintiilenen hatanin son hanesini imzanin son hanesiyle hizalayn.

Bastaki sifirlar (mavi), Sunrise't kullanirken goriintiillenmez ve
eklenmelidir.

imza sayilar Desifre edilmis hata

EE = 04 Giig alt sisteminde yiiksek 6nem seviyesinde ariza var

DD = 00 Siiriicii alt sisteminde herhangi bir hata yok

PP =01 Bu durumda belirli hata su olur:
Solenoid giiclinde yetersiz voltaj

GG =00 Genel hata yok

I0=00 Giris veya ¢ikis hatas1 yok

Ornek 2
Bu ornek yalnizca CM-40 ECU'su i¢in gecerlidir.

DDEE = Hata imzas1 (agiklik saglamak amaciyla kisaltilmistir).
0502 = Hata goriintiilenir
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7.2. Apollo ECU'su hata kodlari

imza

sayilan

Desifre edilmis hata

EE =02 | Siriicii alt sisteminde yliksek 6nem seviyesinde hata var

DD = 05 |Bu durumda birden ¢ok etkin hata bulunmaktadir. Bunun nedeni, 05
(=01 + |numarali degerin siiriicli hata tablosunda listelenmemis olmasidir.
04) Goriintiilenen degere eklenen sayilar belirlenerek hatalar bulunabilir

Bu durumda 01 ve 04, 05'e eklenir

Hatalar sunlardir:

01 = H Kopriisii A (kanal 1 ve 2) asir1 sicaklik uyarisi
04 = Donanimda asir1 akim nedeniyle kapanma
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7.3. Apollo ECU'su belleniminin
guncellenmesi

Tek bir CM-40 ECU'su icin

1.

Windows isletim sistemi yiiklii bir makinede bellenim ZIP
dosyasini1 bir USB flash siiriiciisiine ¢ikartin.

. Kurulum ekraninda Sistem / Ozellikler / Konsol 6gesini segin ve

DOSYA SUNUCUSU seceneginin etkin oldugundan emin olun.

. Alet / ECU / ECU'yu Yiikselt 6gesini secin.
. Sikistirilmis dosyalarda verilen README.html dosyasini agarak

saglanan bellenim slirimlerini kontrol edin.

Saglanan bellenim 6gesinin karsisindaki Bellenim siiriimii
stitununda goriintiilenen siiriimleri kontrol edin. Eslesmeyen
stirimlerin giincellenmesi gerekir.

| Firmware version

| 2.11-r3,0.0.17

Goriintiilenen bellenim siiriimlerinin ilk kism1 (yukaridaki 6rnekte
2.11-r3) Ana CPU siiriimiinii gosterir. Ikinci kisim (0.0.17) Yedek
(Aux) CPU siiriimiinii gosterir.

. Guncellenecek ECU'larin tizerindeki Bellenim siiriimii siitununa

tiklayin ve asagidakilerden se¢im yapin:
o Ana CPU'yu Yiikselt: Goriintiilenen bellenim stiriimiiniin ilk
kismi saglanan bellenimle eslesmiyorsa secin.

e Yedek CPU'yu Yiikselt: Gortintiilenen bellenim siiriimiiniin
ikinci kismi saglanan bellenimle eslesmiyorsa segin.

o Ikisini de yiikselt: Goriintiilenen bellenim siiriimiiniin her iki
parcasi da saglanan bellenimle eslesmiyorsa secin.

. Tum gerekli secimleri yaptiktan sonra ekranin iist kismindaki ECU

BELLENIMINI YUKSELT 6gesini secin.

Uyar1 mesajini onaylayin ve ileri okunu segin.
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7.3. Apollo ECU'su belleniminin giincellenmesi

10.

1.

12.

13.

. Konsola bellenimin bulundugu USB flash siiriiciisiinii takin ve

USB algilaninca ileri 6gesini segin.

USB igerigi goriintiilenir. Bellenim dosyalarina gidin ve ileri
okunu secin.

Giincelleme islemine baslamak i¢in mesaji1 onaylayin. Not:
fkisini de yiikselt secenegi belirlenmisse yiikseltme islemi
sirasinda "ECU Yapilandiriliyor" ve "ECU Esitleniyor" mesajlari
gorlntiilenir. Bun islemler tamamlanmadan yesil onay isaretine
BASMAYIN.

Islem tamamlaninca Yiikseltme tamamlandi mesaj1 goriintiilenir.
Onaylayarak konsolu yeniden baslatin.

Konsol yeniden baglatildiktan sonra, Yedek CPU ya da her iki
CPU da yiikseltilmisse yeniden agmadan 6nce ECU'larin
kapatildigin1 dogrulayarak sistemi kapatin.

Not: Yeniden baslatma isleminden sonra goriintiilenen bellenim
stirtimleri dogru degilse giicii kesin ve traktorii yeniden calistirin.

Birden fazla CM-40 ECU'su icin

Sistemden birden fazla CM-40 ECU'su takiliysa ek CM-40
ECU'sunun Ana CPU bellenimini giincellemek i¢in sahte bir arag
profili olusturulmalidir.

1.

2.

Ek CM-40 ECU'sunu CM-40 1 gibi kullanarak tek bir CM-40
ECU'su i¢in yeni bir arag¢ profili olusturun (bkz. Yeni bir alet
kurulumu, sayfa 5).

Tek bir CM-40 ECU'suna yonelik yukarida verilen giincelleme
adimlarini izleyin.

EM-24 ECU'lari igin

1.

2.

3.

Windows isletim sistemi yiiklii bir makinede bellenim ZIP
dosyasini bir USB flash stiriiciistine ¢ikartin.

Kurulum ekraninda Sistem / Ozellikler / Konsol 6gesini secin ve
DOSYA SUNUCUSU seceneginin etkin oldugundan emin olun.

Alet / ECU / ECU'yu Yiikselt 6gesini secin.
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. Sikistirilmis dosyalarda verilen README.html dosyasini agarak

saglanan bellenim siirlimlerini kontrol edin.

Saglanan bellenim 6gesinin karsisindaki Bellenim siiriimii
stitununda goriintiilenen siiriimleri kontrol edin. Eslesmeyen
stirimlerin giincellenmesi gerekir.

. Guncellenecek ECU'larin tizerindeki Bellenim siiriimii siitununa

tiklaymn ve Ikisini de yiikselt 53esini segin.

Ekranin iist kismindaki ECU BELLENIMINI YUKSELT 6gesini
secin.

8. Uyar1 mesajini1 onaylayin ve ilert okunu secin.

10.

11.
12.

Konsola bellenimin bulundugu USB flash siiriiciistinii takin ve
USB algilaninca ileri 6gesini segin.

USB igerigi goriintiilenir. Bellenim dosyalarina gidin ve ileri okunu
secin.

Giincelleme islemine baglamak i¢in mesaj1 onaylayn.

Islem tamamlaninca Yiikseltme tamamlandi mesaj1 goriintiilenir.
Onaylayarak konsolu yeniden baslatin.

Not: Yeniden baglatma isleminden sonra goriintiilenen bellenim
stirimleri dogru degilse giicii kesin ve traktorii yeniden calistirin.
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akis Olcer 86
akis olger kalibrasyonu 89
alan sayaglar1 90
alarm ayar1 56
alet
geometri 14
kurulum 5
ana anahtar
calisirma 94
ana anahtar ayar1 16
ASC 65
boliim anahtar1 26
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boliimler
ayar 23
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kurulum 23
cit jetleri 33
ECU
bellenim yiikseltme 107
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hata kodlar1 101
kurulum 10
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yiikseltme 12
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gosterge paneli 64
harici pompa
ayarlama 17
hiz kaynag1 85
kalibrasyon
akis olger 86, 89
ayarlama 76
tekerlek sensorii 86
kalibrasyonu ayarlama 76
karigimlar 80
kurulum 62
kimyasallar 61
menii ayarlart 36

noziil
ayarlama 28
noziil se¢imi 87
oran tablosu 87
otomatik boliim kontrolii 65
otomatik dolum kontrolii 76
puskiirtme hatti ayar1 32
puskiirtiicti ayar1 35
tank
doldurma 75
panel 72
renkler 74
tank durulama 77
tekerlek sensorii kalibrasyonu 86
tus takimi
ayar 21
calistirma 95
urtin
ayarlama 61
ekleme 78
segme 78
yikama programi
calistirma 88
kurulum 58
zamanlama ayarlama 25
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